VS mini J7

Manual Técnico

INVERSORES DE FREQUENCIA
ULTRA COMPACTOS DE USO GERAL

Recomendamos a completa leitura deste manual antes da colocacao
em marcha dos inversores.

% YASKAWA

A World of Automation Solutions™ JANEIRO/01



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

INDICE
OBSERVACOES GERAIS . .. ittt e 3
1. RECEBIMENTO E IDENTIFICAGAD . ...ttt e e 4
2. IDENTIFICANDO AS PARTES. . .ottt ittt e e e e e e 5
B ESPECIFICACOES. . . .ottt e e 6
» EspecificagBes Classe 200V € Classe 400V . . .. oottt e e e e e e e e 6
o ESPECifiCa0lES GaraiS . . .o vttt 7
L B 1= o o o o (013 (= /4112 -1 8
o D MENSOES. . . . ottt 9
4. LISTA DE PARAMETROS. . . o\ttt ettt ettt e ettt e e e e e e e 10
o Listade par8metros. . . . ..o 10
» Listados par@metros dependentesdo modelo do inversor . . ... e 16
B INSTALACAD ..ottt 17
» Escolhado Local paraMontar O INVEISOr . . . . .. oottt et et e e e e e e e e e e 17
e DImENSBES A MOMagEM . . ..ottt e e e 17
» Montagem de RemOoGa0 dOS COMPONENIES. . . ..ttt ettt et e e e e et et 18
B. FIAGA D, . . 18
o INSITUGOES PArAa A FIaCA0 . . . oot ittt ittt e 18
* Diagramapadr8o deinterligaghes. . . . . . ..ot 19
7.OPERACAO DOINVERSOR . . ..ottt e et et e e e e 20
o MOOOSAEOPEIACA0 - . . . oo ettt et et e e e e e e e e 20
o Operador Digital .. ... 21
o LEDSTUNCIONGIS . . . oottt e e e 22
e Operando 0 MONItor MUILITUNGE0 . ... ..ot e e e et ettt 23
o Listadas vari@vei S MONITOrAVEIS. . . .. oottt ettt et e e e e e e 24
» MéododeexibicBodohistoricodefalhas .. ...... ... 25
 RemogdodohistOricodefalhas ...... ... i 25
o Seleca0 ereferBNCiade ParGmMEIIOS. . . . ottt ettt 25
o Ajustesimplesdedados .. ... 26
8. RECURSOS DE PROGRAMAGAD . ..\ttt ettt e 27
» 8.01 Seleco/Inicializacdo de Par@metros (N01) . ... ..ottt e e 27
o 8.02 CurvaV/f (N0 andh) . . . ...t e e e e e e 27
o 8.03 AJUSIESHIPICOS AaCUNVA NV IF . . . o e 28
e 8.04 Torque boost aUtOMALICO (NB3) . . .. v vttt et e et et et e e et e e et 29
» 8.05 Selecdo de operacdo Local/Remota (N02,n03,n07,N08) . . . ..o v it 29
» 8.06 Proibicdio deoperacdn reversa(N05) . ... v vttt e e 30
* 8.07 Selecodemulti-velocidades. . . .. ... oo e 30
® 8.08 OPErAGA0 JOU - - - -« v vttt et e e e e e e e e e e e 31
» 8.09 Ganho eBiasdareferénciaanaldgica(Ndl, Nd2). . . ...ttt 31
e 8.10 Limite superior einferior dareferénciadefreqiéncia(n30,n3L) ........ ... 32
e 8.11 Selecdo dostemposde AceleracBio e DeSaCaleraCan . . ..o v vttt 32
» 8.12 Religamento automatico apds queda momenténeadeenergia(Nd7) . ......covviieii .. 32

1



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

o 813 CUNVAEM “S" (N20) . . . oottt e e e e e 33
e 8.14 Detecc80 de SObretorque . . . . ... 33
e 8.15 PulodefreqiénCias (N9 anbl) ... ...ttt e ettt et 34
e 8.16 Deteccao defreqUenCias 1 @2 (N58) ..o vttt e e e 34
e 8.17 Religamento automatico (NA8) . . . . ..ottt e e e e 35
e 818 Buscadevelocidade. . . . ... ... 35
e 8.19 Injecdo CC antesde partir (N52,n54) . . . .. ottt e e e 36
* 8.20 Injecdo CC nofinal daparada(NS52,n53) . . . .. oottt e 36
e 8.21 Comando Hold de Acelerag8o/DesaceleraClio . . . . ..o oottt e 36
e 822 SelecdodasaidaanalOgica(NAd) . ... oot 37
e 823 GanhodasaidaanaldgiCa (N45) . ... ovv it e e 37
e 8.24 Freqlénciaportadora(NdB) . . ... ...ttt 37
» 8.25 Selecdo datecla“ Stop”do Operador Digital (N0B) ... ... ..ot e 39
» 8.26 Selecdodométodode parada (NOd) .. ..ottt e e 39
e 8.27 Entradas muUlti-fUNGEO ... ... . i e e 40
e 8.28 Seguénciaatrésfios (Comando por botdo deimpulso). ...t e 41
e 8.29 Seleco deoperagiio LOCAl/REMOIA . . . .. oottt et e 41
e 8.30 Comando UP/DOWN . . . ..ot e e e et e e e e e 41
» 8.31 Selecdo de operac8o por COMUNICagdo OULEIMINGIS . . . . . oo ittt e e e 42
» 8.32 Selecdo doterminal desaidamulti-funcdo (N40). . ... oottt 42
e 8.33 FreqlenCiaConCordante . . ... oottt 43
e 8.34 Selecdo daentradaanaldgicapor corrente (4-20, 0-20MA). . . oo ot 44
» 8.35 Prevencdo de Stall do motor durante aaceleraCdo (N56) . . ..o oo v v 44
» 8.36 Prevencdo de Stall do motor emregime (NS7). . . ..o v ettt e 45
» 8.37 Prevencdo de Stall do motor durante adesaceleraCd0 (NS5) . . ... o oottt 45
» 8.38 Compensacdo de escorregamento do motor (NB4) . . . . ... oottt 45
e 8.39 Sobrecargaeletronicado motor (N32, N33,N34) . . . ..ottt e 46
e 8.40 Selecdo do modo deoperacdo doventilador (N35) ... ..ottt e 46
e 8.41 Comunicacdo serial Memobus (ModbUS) .. .... ittt 47
» 842 Seleco dasentradasdigitaisparaNPN/PNP. . . . ... e 47
9. LISTA DE ALARMESEDIAGNOSTICODE FALHAS . .. ... e 48



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

OBSERVACOES GERAIS

» Manuseie o inversor com cuidado. Nunca levante-o pelo invélucro pléstico ou pelas tampas dos terminais.
e Monte o inversor sobre material ndo inflaméavel (ex.: metal).

» Ao montar em gabinete, instale uma ventoinha ou outro dispositivo de arrefecimento para manter a temperatura
interna do ar abaixo de 50°C.

e OVSmini J7 geracalor. Para arrefecimento efetivo, monte o equipamento verticalmente.

» Antesdeiniciar ainstalacdo elétrica, verifique se a alimentacéo esta desligada, pelo menos por um minuto, e que
todos os LED's estejam apagados.

» A instalacdo elétrica deve ser executada somente por pessoa qualificado.

» Verifique se o terminal terra do inversor esta devidamente conectado.

» Verifique se atensdo nomina do inversor coincide com atensdo dafonte de alimentacéo.

* NB&o aplique testes com Megger ou Hi-pot aos terminais do inversor.

» Certifique-se de que os parafusos dos terminais de controle e forca estejam bem apertados.

* Nunca conecte a alimentacdo aosterminais U, V e W de saida do inversor.

» N&o conecte ou desconecte fios ou conectores enquanto a alimentacdo estiver ligada ao circuito.
» Nuncaopere o Operador Digital ou chaves mini-seletoras com maos Umidas.

* Nuncatogue nos terminais enquanto a alimentac&o estiver ligada, mesmo com o inversor parado.

* Quando as fungdes de “ Religamento Automatico” ou de “ Operagao com Queda Momentanea de Energid” estiverem
ativas, tome as providéncias necessarias para evitar acidentes, visto que o inversor poderareligar inesperadamente
apos parado.

» O boté&o de parada “ Stop” do Operador Digital pode ser desativado através de gjuste de parametro, instale uma
chave de parada de emergéncia externa separadamente, caso necessario.

* Seum alarme é resetado com o comando “Rodar” externo ligado, o inversor recomega a funcionar
automati camente.
Somente resete 0 alarme apos verificar se 0 comando rodar esta desligado

* Nuncatogue no dissipador com o inversor ligado, atemperatura podera estar elevada.
» A placade controle contém circuitos integrados do tipo CMOS, que nédo devem ser tocados.

* Nuncamodifique o produto, ou instale-o de formainadequada. A ndo observancia deste alerta pode resultar em
choque el étrico, danificar 0 equipamento ou causar dano pessoal e anulara a garantia.
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1 - RECEBIMENTO E IDENTIFICACAO

Ao desembalar o VS mini J7, verifique:

» seos codigos dos produtos estéo de acordo com a ordem de compra e a embalagem.
* se 0 equipamento sofreu dano fisico que possa ter ocorrido durante o transporte.
» seagumapecado VS mini J7 estiver faltando ou danificada, contate a assisténcia técnica imediatamente.

» Verificacdo da Placa de | dentificacéo

Identifigue o inversor conforme a placa de idenficacdo abaixo:

Modelo do Inversor g /" MODEL : CIMR-J7AU20P2 SPEC: 20P20
EsecificagOes da entrada —pe- INPUT: AC 3PH 200-240V  50/60Hz 1.9A
EspecificacOes dasaida —»~ | OUTPUT: AC 3PH 0240V 0-400HZ 1.6A 0.6KVA
Lote de fabricacdio —» LOT NO: MASS: 0.6Kg Peso

NUmero de série g | SERNO:

M odelo:

CIMR-J7AU20P2

Inversor

Série Vs mini J7

Modelo do inversor

2: 220V Trifasico
4: 380/440V Trifésico

A: Operador Digital com potencidometre—
B: Sem Operador Digital
C: Operador Digital sem potencidmetro

Tensdo: T

Modelo do inversor

0: Grau de protecdo |P-20
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2 - IDENTIFICANDO AS PARTES

OPERADOR

TAMPA DIANTEIRA -
OPCIONAL ——1 Operador Digital (com potenciémetro)
FUROS PARA FIACAO F Usado para ajustar ou alterar
5 . constantes. A freqliéncia pode
DE CIRCUITO DE COMANDO - 2. TAMPA - ser ajustada pelo metro.

TAMPA INFERIOR =
TERMINAL DO TERRA

TAMPA DO VENTILADOR DISSIPADOR

I -
ARREFECEDOR Operador Digita

FUROS PARA .;' sem potenciémetro

FIACAO DOS Usado para ajustar ou
TAMPA CIRCUITOS alterar constantes
SUPERIOR PRINCIPAIS

Sem o operador digital
- Nos modelos sem operador digital,
somente o status € visualizado.

B ABRINDO AS TAMPAS

BARRA DE E'(E)RTNES% BARRA DE
CURTO-CIRCUITO E / CURTO-CIRCUITO

| W, =R T

TERMINAL DO TERRA._
.

LAMPADA INDICADOR
DE STATUS

__POTENCIOMETRO
DE AJUSTE DE FREQUECIA

LAMPADA INDICADOR
¥ DE STATUS

POTENCIOMETRO DE
AJUSTE DE FREQUECIA

- i i

g SELEGAO PNP/NPN
| H__ 1=~ COMUTADOR DE
! il EEE L TENSAO/CORRENTE
BLOCO TERMINAL
DE CONTROLE

SELEGAO PNP/NPN

_ COMUTADOR DE
TENSAO/CORRENTE

“= BLOCO TERMINAL
DE CONTROLE

" TERMINAL DO TERRA

TERMINAL DO TERRA BLOCO TERMINAL BLOCO TERMINAL
DE FORGA DE FORGA

CIRM-J7**21P5, 22P2, BOP7, B1P5 CIRM-J7**20P1, 20P2, 20P4, 20P7, BOP1, BOP2, BOP4

Alimentacéo
(Terminais na parte superior)

J7

Saida para 0 motor
(Terminais na parte inferior)
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3 - ESPECIFICACOES

» Especificagdes Classe 200 e Classe 400V:

Classe de Tensdo 200V
Modelo CIMR-J7AUOOONO 20P2 | 20P4 | 20P7 21P5 22P2 23P7
Poténcia Méaxima do Motor CV* Trifésico 14 3/4 1 2 3 6
Mono 1/8 13 3/4 1 15 3
Capacidade do Inversor (kVA) 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7
@ Corrente de Saida Nominal (A) 1,6 3 5 8 11 17,5
B . Tensdo de SaidaMaxima (V) Modelos trifésicos, 200 a 230V (proporcional atensdo de entrada)
% 5 (somente saida trifasica)
8 e Freguéncia de Saida Maxima (Hz) 400Hz (Programével)
Correntede  |Trifésico 1,9 39 6,4 11,0 15,5 24,0
Entrada (A) Monofésico 35 7.4 12,8 20,5 30 46
Tensdo e Freqliéncia de Entrada Nomi- {200 a 230V, 50/60Hz
’% nal
o =
B g FlutuagZo Permitida de Tensio -15 4+10%
I_SL 2 Flutuacdo de Freguéncia Permitida +5%
Classe de Tensdo 380 a 400V
Modelo CIMR-J7AULOIOONO 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43P7
Poténcia Mé&xima do Motor CV* 380V 1/4 3/4 15 2 3 5
440V 1/2 3/4 15 3 - 6
a Capacidade do Inversor (kVA) 0,9 14 2,6 37 4.2 6,5
'% Corrente de Saida Nominal (A) 1,2 1,8 34 4.8 55 8,6
=]
% g Tensdo de SaidaMaxima (V) Trifésicos, 380 a460V (proporciona atensdo de entrada)
8 o Frequéncia de Saida Méxima (Hz) 400 Hz (Programavel)
Corrente de Trifésico 1,6 24 4,7 7,0 81 12,0
Entrada (A)
Tensdo e Frequéncia de Entrada Nomi- | Trifésico, 380 a 460V, 50/60Hz
18 na
o &
o B Flutuagdo Permitida de Tensdo -15 a+10%
2 E
I_gl_ s Flutuagéo de Frequéncia Permitida +5%

* Baseado em motor padréo de quatro pélos em capacidade nominal.
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» Especificacdes Gerais:

Método de Controle Onda Senoidal PWM (controle V/f)
Faixa de Controle de Frequiiéncia 0,1 a400Hz
Precisdo de Frequéncia Referéncia Digital: £0,01%, (-10 a+50° C)
Referéncia Analdgica: £0,5%, (25+10°C)
% Resolucdo do Ajuste de Frequiéncia Referéncia Digital: 0,1Hz (menos que 100HZz)/1Hz (100Hz ou mais)
‘g Referéncia Anal égica: 1/1000 da freqiiéncia de saida méxima
% Resolucéo de Fregiiéncia 0,01Hz
©
g Capacidade de Sobrecarga 150% da corrente nominal por/1 minuto
B Sinais de Referéncia 0a10VCC (20kQ), 4 a20mA (250Q), 0 a20mA (250Q)
)
g Tempo de Aceleracdo/Desacel eragdo 0.1 2999 seg. gjustaveis independentemente
S Torque de Frenagem (com o motor desaco- [0P1 a 0P2: 150% ou maior
plado, desacelerando de 60Hz a zero com 0 |gp4 3 0P7: 100% ou maior
menor tempo de desacel eraco possivel) 185 2.50% ou maior
2P2 a 3P7: 20% ou maior
CurvaV/f Totamente Ajustavel
Sobrecarga do Motor Relé de sobrecarga térmica el etronica gjustavel
Sobrecorrente 250% da corrente nominal do inversor
Sobrecarga 150% da corrente nominal do inversor por 1 minuto
Sobretensdo Classe 200V: Tensdo CC maior que 410Vce (280Vca)
Classe 400V: Tensdo CC maior que 820Vcc (570Vca)
lg Subtenséo Classe 200V: Tensdo CC menor que 160Vce (110Vca)
g Classe 400V: Tensdo CC menor que 400Vcc (280Vca)
T Perda Temporéria de Alimentago Operag&o continua se a perda de alimentacao for de aprox. 0,5sou
menos
Sobretemperatura Protegido por circuito eletrénico
Stall do Motor Niveisindividuais durante a acel eracdo, operacdo e desacel eracao.
Falha do Ventilador Deteccdo de travamento do ventilador.
Fugaao Terra Protegido por circuito eletrénico
Entradas Multi-funcdo Quatro entradas foto-acopladas muti-funcgéo, selecionaveis como:
Avante/Reverso atrésfios, Reset de falhas, Falha externa (NA ou NF),
g Oito multi-velocidades, Velocidade Jog, Selegéo dos tempos de Acel/
‘(g Desacel, Supressdo de pulsos externa (NA ou NF), Busca de
oy velocidade, Comando UP/DOWN, Comando hold, Selecéo de oper-
© ~ ~ . ~ .
= acdo Local/Remota, Selecdo de comunicagdo serial/comando por ter-
.055 minais, Parada de emergéncia, Auto teste.
Saida Multi-fungéo Um contato reversivel de saida, selecionavel como: Falha, Motor
g Rodando, Vel ocidade zero, Velocidade concordante, Detecgéo de
) freqUiéncia (< ou > que o valor setado), Detecdo de sobretorque, Falha
8 3
8, 2 Leve, Supressdo de pul sos atuada, M odo de opera¢do em uso, Inversor
L% - pronto, Religamento automético atuado, Subtensdo, Operaco reversa,
a 055 Busca de vel ocidade atuada, Saida de dados por comunicago serial.
g Funcdes Padréo Torque boost automatico em toda a faixa de operagao, Compensagao
de escorregamento, 8 multi-vel ocidades mais Velocidade Jog, Religa
mento automético apds queda de energia, Injecdo de corrente continua
antes da partida e no final da parada, Busca de velocidade, Limite
superior einferior dafreqiiéncia de operagdo, Deteccéo de sobre-
torque, Pulo de freqiiéncias proibidas, Dois pares de tempos de Acel/
Desacel selecionaveis externamente, Funcdo Hold de velocidade,
Curvade acel/desacel em“S’, Ajuste de vel ocidade por ponteci 6metro
interno ou externo, Comunicagdo MEMOBUS até 19,2kbps através da
interface RS-485/422 opcional, Fungéo de copia de pardmetros com a
utilizacdo do Operador Digital externo opcional.
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e Descricdo dos Terminais:

Tipo Termina Nome Funcdo (Nivel de Sinal)
R/L1, Alimentacdo Alimentaco principal .
‘IS'//||:123 Para alimentacdo monofasica utilize osterminais R/L1 e S/L2
= U/T1, Saida do inversor Saida do inversor
5 VIT2,
g WIT3
2 +2, +1 Conexao do reator CC Ao conectar o reator CC opcional, remova a barra de curto-circuito
§ do circuito principal entre +2 e +1
O +1, () Entrada de fonte de alimentagdo CC |Entrada de fonte de alimentagdo CC (+1: positivo, -: negativo)*
o Aterramento Aterramento 200V: aterramento com 100 Q ou menos.
400V: aterramento com 10 Q ou menos.
S1 Entrada de operac&o para frente Fechado: Operacdo Avante
© S2 Seleco de entrada multifuncional 2 |Ajuste de fébrica: Operagéo reversa Entradas
g s3 Selecao de entrada multifuncional 3 |Ajuste de fabrica: reset de falha foto-acopladas
E‘ A Selecdo de entrada multifuncional 4 |Ajuste de fébrica: falha externa (contato NA) 24VCC, 8mA
% S5 Selecdo de entrada multifuncional 5 |Ajuste de fébrica: referéncia de multi-vel ocidadel
= SC Comum Comum
L) - o FS Alimentacdo para potencidometro  |+12V (corrente permitida, maximo de 20mA)
S =) externo
= ©
3 é FR Referéncia 0a10VCC (20kQ) ou 4 a 20mA (250Q) ou 20mA (250Q)
§ L (resolucéo 1/1000)
E “ Fc |comum ov
O MA Contato NA Ajuste de fabrica: Fechacom motor  |Capacidade:250VCA 1 A
o IMB Comum rodando ou menos, 30VCC 1A ou
=) menos.
I MC Contato NF
g &
k=i
&
AM Saida anal 6gica Ajuste de fébrica: Freqiiénciade Saida|0 a+10VCC, 2mA ou
AC Comum oV menos, resolucdo de 8-bits

*Terminal de entrada de fonte de alimentagdo CC néo esta disponivel no padréio CE/UL.




Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

» Dimensges:
I
] T—t1 L T
| J
|_____ w - 83 D |
Figura 2
Dimensdes em mm e peso em kg
Classe de Modelo w H D wi H1 H2 d Peso Fig.
Tensdo (kg)
200V 20P2 68 128 70 56 118 5 M 4 0,6 1
20P4 68 128 102 56 118 5 M 4 0,9 1
20P7 68 128 122 56 118 5 M 4 1,1 1
21P5 108 128 129 96 118 5 M 4 1,4 2
22P2 108 128 154 96 118 5 M 4 1,5 2
23P7 140 128 161 128 118 5 M 4 2,1 2
400V 40P2 108 128 81 96 118 5 M 4 1,0 2
40P4 108 128 99 96 118 5 M 4 1,1 2
40P7 108 128 129 96 118 5 M 4 1,5 2
41P5 108 128 154 96 118 5 M 4 1,5 2
42P2 108 128 154 96 118 5 M 4 1,5 2
43P7 140 128 161 128 118 5 M 4 2,1 2
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4 - LISTA DE PARAMETROS

 Lista de parametros

No. Regis- Nome Ajustes Valor de |Péag.
trador Fabrica
(Hexa)
01 0101H |Nivel de Acesso 0: Somente leitura 1 25
elnicializacdo 1: Acesso atodos os parémetros (1 a 79) 27
6: Limpa histérico de falhas
8: Inicilizag&o a dois fios (Especificacdo Japonesa)
9: Inicializag8o atrés fios (Especificacdo Japonesa)
10: Inicializag8o a dois Fios (Especiaficacdo Americana)
11: Inicializagdo atrés fios (Especificagdo Americana)
02 0102H |Selecdo do 0: Através do Operador Digital 1 20
Comando “Rodar” 1: Através dos Terminais externos 29
2: Através do canal serial
03 0103H |Selecdo da 0: Potenciémetro do inversor 2 20
Referénciade Frequiéncia | 1: Operador Digital 29
2: Terminais. 0-10Vcc
3: Terminais: 4-20mA
4: Terminais. 0-20mA
5: N&o utilizado
6: Comunicagdo serial (registro 0002H)
04 0104H |Selegdo do 0: Parada por rampa 0 38
método de parada 1: Parada por inércia
05 0105H |Proibicéo 0: Permite rotag8o reversa 0 30
Rodar reverso 1: Impede rotagdo reversa
06 0106H |Selecdo datecla“ Stop” 0: Tecla“Stop” sempre habilitada 0 30
do Operador Digital 1: Tecla“Stop” habilitada somente quando o comando for 38
selecionado pelo Operador Digital.
07 0107H |Selecdo de Referénciade 0: Potenciémetro do inversor 0 29
Frequénciaem modo local.  |4. Operador Digital
08 0108H |Selegdo do método de gjuste |0: E necessério pressionar ateclaENTER 0 29
de freqliéncia pelo Operador |1: Nz ¢ necessério pressionar ateclaENTER
Digital
09 0109H |Fregiiéncia méximade saida |Unidade de ajuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100HZz) | 60.0Hz | 27
Amplitude de gjuste: 50.0 ~ 400Hz 28
10 | 010AH |Voltagem maximadesaida |Classe200V: 1 ~255V 230V 27
Classe 400V: 2 ~510V 460V 27
11 010BH |Freguéncia Nominal Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 60.0Hz | 27
Amplitude de gjuste: 0.2 ~ 400Hz
12 010CH |Frequénciade saidamédia |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 1,5Hz | 27
Amplitude de gjuste: 0.1 ~ 399Hz
13 | O010DH |Tensdo de saidamédia Classe 200V: 1~255V 12v 27
Classe 400V: 2 ~510V 24V 27
14 010EH |Freqiiénciade saidaminima |Unidade de gjuste: 0,1V 15Hz | 27
Amplitude de gjuste: 0,1 ~ 10,0Hz
15 010FH |Tens&o de saidaminima Classe 200V: 1 ~50V 12v 27
Classe 400V: 2 ~100V 24V 27

10
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No. Regis- Nome Ajustes Valor de |Péag.
trador Fabrica
(Hexa)
16 0110H |Tempo de Aceleracdo 1 Unidade de gjuste: 0,1s (menos de 100s) / 1s (100s ou mais) 10,0s 32
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 999s
17 0111H |Tempo de Desaceleracdo 1 |Unidade de gjuste: 0,1s (menos de 100s) / 1s (100s ou mais) 10,0s 32
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 999s
18 0112H |Tempo de Aceleracdo 2 Unidade de gjuste: 0,1s (menos de 100s) / 1s (100s ou mais) 10,0s 32
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 999s
19 0113H |Tempo de Desaceleracdo 2 |Unidade de gjuste: 0,1s (menos de 100s) / 1s (100s ou mais) 10,0s 32
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 999s
20 0114H |Selecdo dacurva “S’ 0: sem curvaem S 0 33
de Acel/Desacel 1:0,2s
2:0,5s
3:1,0s
21 0115H |Referénciade Fregiéncial |Unidade de gjuste:0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100HZz) 0,0Hz | 30
(Referéncia Mestre) Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 400Hz
22 0116H |Referénciade Freqiéncia2 |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 400Hz
23 0117H |Referénciade Freqiéncia3 |Unidade de ajuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 400Hz
24 0118H |Referénciade Fregiéncia4 |Unidade de ajuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 400Hz
25 0119H |Referénciade Fregiéncia5 |Unidade de ajuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 400Hz
26 011AH |Referénciade Freqiéncia6 |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 400Hz
27 011BH |Referénciade Frequéncia7 |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 400Hz
28 011CH |Referénciade Frequéncia8 |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 0,0Hz | 30
Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 400Hz
29 011DH |Referénciade Frequéncia  |Unidade de ajuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | 6,00Hz | 31
Jog Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 400Hz
30 011EH |Limite superior de freqliénciaUnidade de gjuste: 1% 100% | 32
Amplitude de gjuste: 0 ~ 110%
31 011FH |Limite inferior de freqiiéncia |Unidade de gjuste: 1% 0% 32
Amplitude de gjuste: 0 ~ 110%
32 0120H |Corrente nominal do motor |Unidade de gjuste: 0,1A Vertabelaao| 46
Amplitude de gjuste: 0 ~ 120% da corrente do inversor final desta
33 0121H |Selecdo dorelétérmicodo |0: Motor Standard 0 46
motor 1: Motor com ventilacgo forcada
2: Sem protecéo
34 0122H |Selecdo do tempo da pro- Unidade de gjuste: 1min 8min | 46
tecéo térmica do motor Amplitude de gjuste: 1 ~ 60min 41
35 0123H |Selecdo de operacdo do ven- |0: Ligae desliga o ventilador com o comando Rodar 0 46
tilador do inversor 2: Opera com inversor energizado
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No. Regis- Nome Ajustes Valor de |Péag.
trador Féabrica
(Hexa)

: N&o usado 2 39
: Rodar Reverso

. Falha externa (contato NA.)

. Falha externa (contato NF.)

Reset

: Multi-velocidade 1

: Multi-velocidade 2

: Multi-velocidade 3

: N&o usado

10: Jog

11: Selecdo tempos de Acel/Desacel (Aberto: Tempos 1)
36 0124H |Selegdo daentrada 12: Supressdo de pulsos externa (NA)

multi-funcdo Terminal S2  |13: Supressdo de pulsos externa (NF)

14: Busca de vel ocidade pela fregiiéncia maxima

15: Busca de velocidade pelareferéncia de freqiiéncia

16: Comando “Hold” Acel/Desacel

17: Selecdo Local/Remoto (Aberto: Local )

18: Selegé@o de comando Serial/Terminais ( Aberto: Serial)
19: Parada de emergéncia (NA)

20: Alarme de emergéncia (NA)

21: Parada de emergéncia (NF)

22: Alarme de emergéncia (NF)

23~33: Néo usado

37 0125H |Selegdo de entrada 0: Comando Avante/Reverso 5 39
multi-funcdo Terminal S3  |(seguiénciade 3 fios)

© ® N O O WwN P

Os outros so idem ao parametro 36

38 0126H |Selegdo de entrada Idem a0 parémetro 36 3 39
multi-fun¢do Terminal $4
39 0127H |Selegdo de entrada Idem ao parémetro 36 6 39

multi-fun¢do Terminal S5 [34: Comando Sobe/Desce freqiiéncia ( UP/Down)

35: Auto-teste (Necessario religar o inversor)
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No. Regis- Nome Ajustes Valor de |Péag.
trador Fabrica
(Hexa)
0: Faha 1 42
1: Rodando
2: Velocidade Concordante
3: Durante velocidade zero
4: Deteccdo de frequiéncia 1
5: Detecgao de frequéncia 2
6: Durante a deteccdo de sobretorque (saida NA)
7: Durante a deteccdo de sobretorque (saida NF)
8: N&o usado
40 0128H |Selegdo dasaida 9: N&o usado
multi-funcdo 10: Falhaleve
(MA-MB-MC) 11: Durante a supressao de pulsos
12: Fechaem modo local
13: Inversor pronto
14: Fecha durante o religamento automatico
15: Fecha durante subtensio
16: Fecha em operagdo reversa
17: Fecha durante a busca de velocidade
18: Fecha para Saida de dados através da comunicagdo serial
41 0129H |Ganho daentradaanaldgica |Unidade de gjuste: 1% 100% | 31
(Terminais FR-FC) Amplitude de gjuste: 0 ~ 255%
42 012AH |BIASdaentradaanaldgica |Unidade de gjuste: 1% 0% 31
(Terminais FR-FC) Amplitude de gjuste: -99 ~+ 99%
43 012BH |Filtro daentradaanalégica |Unidade de gjuste: 0,01s 0,10s
(Terminais FR-FC) Amplitude de gjuste: 0,00 ~ 2,00s
44 |012CH Selecdo da Saidaanaldgica |0: Freguéncia de saida 0 36
1: Corrente de saida
45 |012DH Ganho daSaidaanalégica  |Unidade de gjuste: 0,01 1,00 36
Amplitude de gjuste: 0,01~ 2,00
46 |012EH Freqiiénciada 1. 25Khz 4 36
Portadora 2: 50Khz
3. 75Khz
4: 10,0Khz
7: 12 x Freg. de saida (Hz)
8: 24 x Freg. de saida (Hz)
9: 36 x Freq. de saida (Hz)
47 |012FH Religamento automatico 0: Inversor desarma (Falha UV 1). 0 32
ap6s queda momentanea 1: Inversor desarma ap6s 0,5s de perda de energia.
de energia 2: Inversor ndo detecta afalha.
48 |0130H Religamento Automético Unidade de gjuste: nimero de tentativas 0
Amplitude de gjuste: 0 ~ 10 tentativas (Tentativas)
49 |0131H Pulo de Freqiiéncia 1 Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | O,0Hz | 34
Amplitude de gjuste: 0,00 ~ 400Hz
50 |0132H Pulo de Freqiiéncia 2 Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz) | O0,0Hz | 34
Amplitude de gjuste: 0,00 ~ 400Hz
51 |0133H Largura da banda do pulo de |Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> quel00Hz 00Hz | 34
frequéncias Amplitude de gjuste: 0.0 ~ 25.5Hz
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No. Regis- Nome Ajustes Valor de |Péag.
trador Fabrica
(Hexa)
52 |0134H Nivel de Injegdo de Unidade de gjuste: 1% 50% 36
Corrente Continua Amplitude de gjuste: 0 ~ 100%
53 |0135H Tempo de Inje¢do CC no Unidade de gjuste: 0,1s 0,0s 36
final da parada Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 25,5s
54 |0136H Tempo de Injecdo CC antes |Unidade de gjuste: 0,1s 0,0s 36
da partida Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 25,55
55 |0137H Prevencdo de Stall durante a |0: Habilitada 0 45
Desaceleracao 1: Desabilitada
56 |0138H Prevencdo de Stall Unidade de gjuste: 1% 170% | 44
em regime Amplitude de gjuste: 30 ~ 200%
Obs.: O nivel de 200% ir& desabilitar a funcéo.
Obs.: O nivel de stall é automaticamente reduzido para
operagdo acima dafrequiéncia nominal
57 |0139H Prevencdo de Stall Unidade de gjuste: 1% 160% | 45
durante apartida Amplitude de gjuste: 30 ~ 200%
Obs.: O nivel de Stall é automaticamente reduzido para
operacdo acima da fregtiéncia nominal
58 |013AH Nivel de deteccéo de Unidade de gjuste: 0,1Hz (< que 100Hz) / 1Hz (> que 100Hz)| O0,0Hz | 34
freqiiéncia Amplitude de gjuste: 0,00 ~ 400Hz
59 |013BH Deteccéo de 0: Deteccdo de sobretorque desabilitada 0 34
Sobretorque 1: Detecta durante operacdo a velocidade constante.
O inversor ndo desarma.
2: Detecta durante operacdo a velocidade constante.
O inversor desarma.
3: Detecta durante toda a operacdo. Inversor ndo desarma.
4: Detecta durante toda a operag&o. Inversor desarma.
60 |013CH Nivel de deteccdo de sobre- |Unidade de gjuste: 1% 160% | 33
torque Amplitude de ajuste: 30 ~ 200%
61 |013DH  |Atraso nadeteccdo de sobre- |Unidade de gjuste: 0,1s 0,1s 33
torque Amplitude de gjuste: 0,1 ~ 10,0s
62 |013EH Meméria de freqiiénciapara |0: Referénciando € armazenada 0
afungéo “Hold" 1: Referéncia é armazenada
63 |013FH Ganho de Unidade de gjuste: 0,1 1.0 29
compensagéo de torque Amplitude de gjuste: 0,0 ~2,5
64 |0140H Escorregamento Unidade de gjuste: 0,1Hz Vertabelaao| 45
nomina do motor Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 20,0Hz final desta
65 |0141H Corrente motor emvazio  |Unidade de gjuste: 1% Vertabelaao| 45
Amplitude de gjuste: 0 ~ 99% final desta
66 |0142H Ganho da compensagdo de  |Unidade de gjuste: 0,1 1,0 45
escorregamento Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 2.5
67 |0143H Atraso primério da compen- |Unidade de gjuste: 0,1 2,0s 45
sacdo de escorregamento Amplitude de gjuste: 0,0 ~ 2,5
68 |0144H Selecao da deteccdo 0: Detecgdo habilitada. (Paradapor inércia)
de“Timeover” 1: Deteccéo habilitada. (Parada por rampa-Desacel 1) 0
(Comunicacdo serial) 2: Deteccdo habilitada. (Parada por rampa - Desacel 2)
3: Detecgdo habilitada. (Operago continua com alarme)
4: Detecgéo desabilitada.
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No. Regis- Nome Ajustes Valor de |P&g.
trador Fébrica
(Hexa)
69 |0145H Selecdo da unidade de comu- |0: 0,1Hz/ 1 0 -
nicaggo de referénciade 1: 0,01HZ / 1
Kzﬁgﬁli/ monitorde 1, 1009/ 30000
3:01%/1
70 |0146H Endereco do inversor Unidade de gjuste: 1 0 -
Amplitude de gjuste: 0 ~ 32
71 |0147H Baud rate 0: 2400bps 2 -
1: 4800bps
2: 9600bps
3: 19200bps
72 |0148H Selecdo de paridade 0: Paridade par 0 -
1: Paridade impar
2: Sem paridade
73 |0149H Tempo de espera Unidade de gjuste: 1 = 1ms 10ms -
Amplitude de gjuste: 10 ~ 65ms
74 |014AH Controle RTS 0: Controle RTS habilitado. 0 -
1: Controle RTS desabilitado.
75 -
76 Func&o copiadora de 0: Pronto 0
parametros 1: Executar LER
(Necessario substituir o 2 Executar COPIAR
Operador Digital) 3: Executar CHECAR
4: Modelo do inversor ( Selecdo de KVA).
5: Mostra a Versdo do software
77 Proibicdo de leiturade 0: Leitura de parémetros proibda 0
parametros. 1: Leitura de parametros liberada.
78 |014EH Histérico de falha Mostraa tltima falha. -
79 |014FH N° do software Mostra a versdo do software em uso. -

15



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

 Lista dos Parametros dependentes do modelo do inversor

» Classe 200V:
No. Nome Unid. Ajuste Fébrica
- Modelo do inversor 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 23P7
n32 Corrente Nominal do Motor A 11 19 33 6.2 85 141
n64 Escorregamento Nominal Hz 2.6 29 25 26 29 33
do Motor
n65 Corrente motor em vazio % 73 62 55 45 35 32
» Classe400V:
No. Nome Unid. Ajuste Fébrica
- Modelo do inversor 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43pP7
n32 Corrente Nominal do Motor A 0.6 10 16 31 42 7.0
n64 Escorregamento Nominal Hz 25 27 2.6 25 30 32
do Motor
n65 Corrente motor em vazio % 73 63 52 45 35 33
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5- INSTALACAO

Escolha do local para montar o inversor

Certifique-se de que o inversor esteja protegido das seguintes condices:

Calor ou frio extremos. Recomenda-se temperatura ambiente média de -10 até +50°C.
Chuva e umidade.

Oleo em suspensio.

Ambientes salinos.

Contato direto com sol (evite usa-lo em ambiente externo).

Gases corrosivos (por ex.: gés sulfarico) ou liquidos

Poeira ou particulas metalicas no ar.

Choque ou vibrag8o excessiva

Ruidos magnéticos (por ex.: maguinas soldadoras, dispositivos elétricos etc.)
Umidade elevada

Substancias radioativas

Combustiveis: tiner, solventes etc.

Dimensdes de Montagem

Os espagos como apresentadas abaixo sdo exigidas paraa montagem do VS mini:l

30mm 30mm
OU MAIOR OU MAIOR
] RN 222222227757)
; <9( Ar
A
| = }
[l & pe [ [ i
g TN
- 0 /.
Bl VAl |
] X
IR éu’EErL 1
= =ZI d I
A e 3 e
£ Ar
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» Montagem e Remoc¢ao de Componentes

Remocéo e Montagem do Operador Digital e das Tampas

Remocao da tampa frontal

Use uma chave de fenda para soltar o parafuso
datampafrontal, nadirecdo 1. Depois, pressione
osladosdireito e esquerdo nadirecdo 2 elevante
atampafrontal nadirecdo 3.

M ontagem da tampa frontal

Insira atrava da parte superior da tampafrontal
no encaixe do inversor. Pressione aparteinferior
datampafrontal no gabinete plastico até atampa
fechar. Aperte os parafusos.

Remocao da tampa opcional

Apébs remover atampa frontal, remova atampa
opcional nadirecdo 2 com ase¢do A como um
ponto de apoio.

M ontagem da tampa opcional
Monte atampaterminal na ordem contraria do
procedimento de remoc&o acima.

Remocao dastampas superior / inferior
Apobsremover atampafrontal, levante astampas
superior e inferior nadirecéo 1.

M ontagem das tampas superior / inferior
Monte atampa frontal na ordem contréria do
procedimento de remocao acima.

6 - FIACAO

* Instrucdes para a Fiacdo:

(1) Conecte a alimentaco principal através de um disjuntor ou fusiveis apropriados. Conecte a alimentacéo aos
terminais R/L1, S/L2 e T/L3. Nunca conecte a fonte de alimentac&o aos terminaisU/TI, V/T2, W/T3, (-),(+), (1) ou
(2). Quando utilizar alimentacdo monofasica, conecte amesmaaosterminaisR/IL1 e S/L2.

(2) Conecte afiacdo do motor aos terminais U, V e W no lado da saida do circuito principal (lado inferior do inversor).

(3) Se adistancia dafiacdo entre o inversor e o motor for longa, reduza a freqiiéncia portadora do inversor.

(4) A fiacdo de controle deve ser menor que 50m de comprimento e separada da fiagdo de alimentacdo. Usefio

blindado de par torcido na entrada do sinal externo de referéncia.

(5) Aperte os parafusos do circuito principal e dosterminais do circuito de controle.

(6) Né&o conecte ou desconecte afiacdo, ou realize verificaces de sinal enquanto a fonte de alimentacdo estiver ligada.

(7) Conecte o terra ao terminal terrado inversor. Parainstalacdo de diversos inversores, interligue os terras de cadaum

aum ponto anico, ndo formando loops entre 0s mesmos.
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» Diagrama padrao de interligacdes.

Reator CC opcional
(Removao jumper para
instalar o reator)

Alimentacéo M
Rodar Avante - M
O C > S1
Rodar Reverso _
O O y S2
Reset o Saida Multi-funcéio
O C ) S3 Rodando | 250Vca 1A méx.
Falha Externa _ 30Vee 1A max.
O O > SA
Multi-velocidade 1 55 A ss
sC NPN  +24V
)—
@ PNP OV
o FS +12V 20mA
Potenciometro
externo FR Referéncia
2 KOhms 0-10V (20 KOhms)
4-20mA (250 Ohms)
8 FC
N j AM Saida anal 6gica
Adaptador opciondl Freqlfenma Multi-funcéo
CNL de saida 0al0Vcc
para RS232 e RS422/485 r AC 2MA Méx.
Descri¢éo Terminais Par@metros
S2 n36
Entradas Digitais S3 n37
Multifuncéo A n38
S5 n39
Saida Digital Multifuncdo MA-MB-MC n40
Entrada anal 6gica Multifungéo FR-FC n03
Saida anal 6gica Multifuncdo AM-AC n44
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7 - OPERACAO DO INVERSOR

* Modos de Operacéo

O comando rodar e areferéncia de freqiiéncia podem ser selecionadas como segue:
1. Operacdo pelo Operador Digital (Referéncia e comando “Rodar”).
2. Operagao através dos terminais externos (Referéncia e comando “Rodar”).

3. Cpmando “Rodar” através dacomunicacdo serial (Protocolo MEMOBUS).
(E necessario um cartdo de comunicagdo opcional)

4. Operac8o mista, Operador Digital e Terminais externos.

O inversor vem programado de fabrica para operagéo remota, através dos terminais externos. Os parametros de
Operagdo podem ser selecionadas separadamente como mostrado abaixo.

Nome Parémetro
Selecdo do Comando n02=0 Comando “Rodar” ( RUN, STOP/RESET) pelo Operador Digital
“Rodar”.

=1 Comando “Rodar” pelos terminais externos.

=2 Rodar pelacomunicagdo (MEMOBUS)

Selecdo de Referénciade | n03=0 Referénciade frequénciapelo potencidmetro do Operador Digital
FreqUéncia =1 Referénciapelo Operador Digital (Pardmetro n024)

=2 Referénciaanadgicaexterna0al0V.

=3 Referénciaanadgicaexterna4 a20mA.

=4 Referénciaanadgicaexterna 0 a20mA.

=6 Referénciapelacomunicacido (MEMOBUS)

Etapas da Operacdo Display LED’s Funcionais LED'’s de Status
1. Gire o potenciémetro do Operador Digital 0,00
completamente no sentido anti-horério apds energizar o — . RUM
inversor. I_FREE-- é
. A aLarm ®
2. Pressione DSPL 5 vezes parailuminar o Lo/RE Lo
Selecione o Lo (modo local) usando as teclas E‘ ou E‘ ,
La/IRE P P
3. "
AL AR -
4. O Ledfunciona F/R piscard. Selecione FWD/REV FWD ou REV
usando asteclas N ou ¥ . Nunca salecione REV F/R FUN & -
quando a operagdo reversafor proibida. .
aLarm *
5.
6. Pressione DSPL parailuminar o FREF. Depois pres- 0,00
sioneatecla RUN jr—— FUMN 1
FREF | [
aLarm '™
7. Opere 0o motor girando o potenciémetro em sentido 0,00 a60,00 B ) RUN
horério. _ _ o A frequiéncia mini- |_F'RE-E__ L
(A referénciade freqliéncia correspondente aposicd0 do | ma de saida é 1,5Hz
potenciémetro é exibida). aALarn  ®
8. Se o potencidémetro for mudado rapidamente, o motor
também ira acelerar ou desacelerar rapidamente, corre-
pondendo ao movimento do mesmo.
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e Operador Digital

Todas as fungbes do VS mini J7 sdo gjustadas pelo operador digital. Encontre abaixo a descricdo do display e do teclado.

Indicadaor
de Status

Display de Dados

™,

. Led's Funcionais.
\[ 14 allerados pela
Altera os Led's tecla DSPL.
Funcionais. - ‘EI u
Fressione para .- T
inserir o5 dados,
quando em modo
de Program acdo. "\
IDecrementar " Comando
! X Rodar" , lecal
! Comando
Increm entar "Parar”, local.
A cor entre paréntesesindicaacor do LED
FREF FOUT IoUT MNTR
Ajuste/Monitoracéo da Frequéncia de saida Corrente de saida Monitor multifungo
referéncia de freqliéncia (VERDE) (VERDE) (VERDE)
VERDE
( FR ) LO/RE PRGM -~
Avante (F) / Reverso (R) Local/Remoto Programacao
(VERDE) (VERMELHO) (VERMELHO)

Descricdo dos LED’s Indicadores de Status

Existem dois LED’s nasec¢do central adireita daparte frontal do VS mini. O status do inversor € indicado através de
diversas combinag6es dos L EDs conforme indicado nafigura a seguir:

.Descricdo dos LEDs
Leds de Status Pronto para Operacéo Parada por Rampa | Operacéo Normal
RUN ALARM RUN  ALARM RUN ALARM | RUN  ALARM
© O o e 5 e o e
(Verde) (Vermelho)

£ LIGADOI': INTERMITENTE (longaintermiténcia) ‘:‘: INTERMITENTE ®: DESLIGADO
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» Led'sFuncionais
Ao pressionar-se atecla“DSPL” osLed'sfuncionais sdo alterados como ilustrado a seguir:

Energizado

L

Exibe no Display a Referéncia de
FREF N
Frequéncia.

Ll b
FOUT Exibe no Display a Frequéncia de

T+ Saida(Hz).

2 I

Se 0 VS mini perder a
alimentagé@o enquanto estiver em

l‘ W um desses modos ao rertornar a
N ! alimentacéo ira retornar com o led
N, . . funcional na mesma posicao.
Exibe no Display a |
I :U"_IJT | Corrente de saida. J
" DEPL + UOL: Referéncia de Frequéncia

U02: Frequéncia de saida

Monitor Multifungé&o. . .
MMTH . . . U03: Corrente de saida
Permite monitorar no Display .l U04: Tensio de saida

‘1% diversas variaveis, listadas ao lado. _
UO05: Tensao Link CC

- U06: Status dos terminais de entrada
[DSPLm UQ7: Status dos terminais de saida
T U09: Histérico de Falhas

U10: No. do software
- U15: Erro de recepcao de dados

Selegdo de operacdo Avante/Reversa.
Alteradas pelas teclas "V" ou "\ ".
E=e Avante _E_ : Reverso

F =

4 0N

@-‘Ht Selegdo de Operagédo Local/Remota.
— Selecione pelas teclas "/\" ou "\/".

L o(loca) =— —E (Remoto)

| e

Modo de Programacgéo.
O Display indicara o numero do

parametro.
}
Retorna é
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e Operando o0 monitor multifuncao:

Acesse 0 Led funcional “MNTR” conforme ilustrado no diagrama anterior. A figuraa seguir ilustra como obter o valor
datensdo de saida, através da leitura do monitor U-04.

Selecione U-04,

através das teclas A referéncia da tenséo

= ou [& de saida € exibida.
(OSPL] W
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* Listadasvariaveis monitoraveis

Ositems a seguir podem ser monitorados por parametros U.

No. Pardmetro Nome Descricdo
U-01 Referéncia de freqliéncia Hz A referéncia de frequiéncia pode ser monitorada.
(FREF) (Mesmo que FREF)
U-02 freqiiéncia de saida Hz A freqliéncia de saida pode ser monitorada.
(FOUT) (Mesmo que FOUT)
U-03 Corrente de saida AMP | A corrente de saida pode ser monitorada.
(IouT) (Mesmo que IOUT)
U-04 Tensdo de saida \% A tensdo de saida pode ser monitorada.
U-05 Tensdo CC \% A tensdo do barramento CC do circuito principal pode ser
monitorada.
U-06 Status do terminal de entrada - O status do terminal de entrada dos terminais de circuito
de controle pode ser monitorado.
uU-07 Status do terminal de saida - O status do terminal de saida dos determinais de circuito
de controle pode ser monitorado.
U-09 Histérico de falha - As quatro Ultimas falhas do histérico sdo exibidas.
U-10 No. do software - O No. do software pode ser verificado.
U-15 Erro de recepc¢éo de dados - O contelido do erro de recepgéo de dados de comunicagdo
MEMOBUS pode ser verificado. (o contetido no No. de
registro de transmissdo 003DH € 0 mesmo)

Status dos Terminais de Entrada

(NN
|HHHI
[ Yy

|
e

: Terminal S1 esta fechado
: Terminal S2 esta fechado
: Terminal S3 esta fechado
: Terminal S4 esta fechado
: Terminal S5 esta fechado

Nao usado

Status dos Terminais de Saida

| T“I
AN ENE
.
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« Método de exibicdo do histérico de falha
A descricdo dafaha é exibida quando U09 for selecionado.

Exemplo: 222 Descricdo de falha (“---* é exibido se ndo houver falha).
(Paramaiores detalhes, consulte a Lista de Falhas)

« Remocao do histérico de falha
Ajuste o parametro n01 para 6 e pressione atecla Data/Enter , afim de apagar o histérico defalha. O Display retornara
a0 nO1 apds resetar o historico.
Nota: Inicializagdo do parametro (n01 = 10,11) também apaga o histérico de falha.

» Selecdo e Referéncia de Parametros.

A figura seguinte mostra como selecionar e alterar par@metros.

Selecdo
Remota/Local
LO'HE

v [E Ajuste 02 (Selegéo da referéncia de operacao)
——» (6B » () » >
=1 Dado/ - - -
No. d -
o decm (7| PRGM | ERTER} | PRGM PRGM
tante
Selecéo da Ajuste inicial:0 Ajuste em O
v - referéncia referéncia do Referéncia do
de operacéo operador operador digital
n02 (pisca na mudanca)
nlC] [

| llf— =i
PFitGM | Depois | PRGM |
de 1seg.

Retorna para Ajuste

display de no. de Dados
de constante
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e Ajuste Simples de Dados

Tanto o potenciédmetro como o digital estdo disponiveis para a operacdo simples de acel eracéo/desacel eracdo do VS mini.
A referéncia de freqiiéncia pela tenséo anal dgica € determinada pelo gjuste inicial (n03 = 2).

No exemplo a seguir, os LEDs de funcdo sdo usados para ajustar areferéncia de fregiiéncia, o tempo de aceleracéo, o
tempo de desaceleracéo e adirecdo do motor.

Etapas da Operacao Display de Oper- | Display LED LED Indicador de Status
acao
1. Energize o inversor 0,0
NV
FREF RUN ALARM
JAEY é [ ]
2. Ajuste a constante n07 em 1. 1 s

RUN ALARM

70N

Lt
L

3. Ajuste as seguintes constantes. i

n16: 15.0 (tempo de acel eragéo) 15.0 RUN ALARM
nl7: 5.0 (tempo de desaceleracéo) 50 D é [ ]
Saleci 5 For e
4. ecione a operagéo avante ou reversa, RUN ALARM
pressionando atecla “/\” ou “\/" . —— é °
~Eu
5. Selecione Lo (modo local) pressionando as ,
teclasn/\u ou u\/vv. LD NV
_!:Ig RUN ALARM
| o T d o
6. Ajuste areferéncia pressionando as teclas 60.0 .1
AT our\". RUN ALARM

Lol
®

-
~

7. Pressioneatecla “Run*”

0.0-60.0 RUN ALARM
8. Pressione atecla “Stop” paraparar. e é 1
60.0- 0.0 AN
RUN ALARM

WD
®
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8 - RECURSOS DE PROGRAMACAO

Os gjustes de fébrica dos pardmetros s3o exibidoscomo[ | nastabelas.

‘ 8.01 Selecdo/Inicializagdo de Parametros (n01)

A tabela a seguir descreve os dados que podem ser ajustados ou lidos quando n01 for gjustado.
Os pardmetros de 0 n01 an79 que ndo forem usados ndo sdo exibidos.

Ajuste n01 Par@metro que pode ser gjustado Parémetros que podem ser visualizados
0 n01 n0l an79

1 n0l an79* n0l an79

6 limpa Histérico de Falhas

7 Néo usado

10 Inicidizar (seqiiénciaa 2 fios)

11 Inicidizar (sequénciaa 3 fios)

(*) Excluindo-se as constantes desabilitadas.

8.02 Curva V/F (n09 a n15)

Ajuste acurva V/f através dos parémetros n09 ao n15 como descrito abaixo. Ajuste a curva de acordo com as
carateristicas do motor.

V: (Tensao)

nlol...---______

ni3 f===s===

nl5

i P

(Frequéncia)

Certifique-se de satisfazer as seguintes condi¢des: n14 < n12 < nl1l < n09
Se n14=n12, o valor gjustado em n13 é desabilitado.

No. do Nome Unidade Amplitude do Ajuste Ajuste de fébrica
Parametro
n09 Freqiéncia maxima 0,1 Hz 50,0 a400Hz 60,0Hz
n10 Tensdo méaxima. v Classe 200V: 1 a 225V 230V
Classe 400V: 2 a510V (460V)
nll FreqUiéncia nominal 0,1Hz 0,2 a400Hz 60.0Hz
nl2 Frequénciamédia 0,1Hz 0,1 a399Hz 1,5Hz
nl3 Tensdo média v Classe 200V: 1 a 225V 12v
Classe 400V: 2 a510V (24V)
nl4 Freguéncia minima 0,1Hz 0,1 a10.0Hz 1,5Hz
ni5 Tensdo minima v Classe 200V: 1 a 50V 12v
Classe 400V: 2 a100V (24V)
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8.03 Ajustes tipicos da Curva V/F

Ajusteacurva V/f de acordo com a aplicacdo como descrito abaixo. Paraa classe 400V, osvalores detensdo (n10, n13 e
n15) devem ser dobrados. Ao operar a uma frequiéncia que ultrapassa 50Hz/60Hz, mude a freqiiéncia méxima de saida.
Nota: Certifique-se de gjustar a freqliéncia maxima de saida de acordo com as caracteristicas do motor.

(1) Para aplicacdes de uso geral

Especificacdo do Motor: 60Hz
(Ajuste de Fabrica)

Especificacdo do Motor: 50Hz

\Y% - Vv -
230 L Constante| Ajuste 220 Constante| Ajuste
n09 60.0 n09 50.0
nio 230 nlo 220
nil 60.0 nll 50.0
ni2 1.5 ni2 1.3
ni3 12 nl3 12
12 nl4 1.5 12 nia 13
ni5 12 ni5 12
(2) Para ventiladores/lbombas
Especificagcdo do Motor: 60Hz Especificagdo do Motor: 50Hz
\Y \Y
230 Constante| Ajuste 220 Constante| Ajuste
! no9__| 60.0 n09__ | 50.0
nl0 230 nl0 220
nll 60.0 nll 50.0
ni2 30.0 ni2 25.0
50 i n13 50 50 _ n13 50
12 i 1 8 nia 15 10 | ke nia 1.3
1.5 30 60t nl5 10 1.3 25 50t nl5 10
(3) Para aplicagdes que exigem torque de partida elevado
Especificacdo do Motor: 60Hz Especificagdo do Motor: 50Hz
\Y, Vv -
230 Constante| Ajuste 220 Constante| Ajuste
n09 60.0 n09 50.0
ni0 230 nlo 220
nii 60.0 ni1 50.0
nl2 3.0 ni2 2,5
244 . ni3 24 24 nl3 24
18] T ni4 15 T [ ni4 1.3
153 60t ni5 18 1325 50t nis 18

O aumento da tensdo do padrdo V/f aumenta o torque do motor, mas 0 aumento excessivo pode causar uma
sobreexcitacgo, sobreaquecimento ou a vibracdo do motor.

Ao operar com uma freqiiéncia superior a 60Hz/50Hz, mude somente a freqliéncia maxima de saida (n09).
. Saida Nominal
Torque Nominal o, Sajda Variavel

nio [ =
+200V p———ou-—

N

Ponto Base!

nll
=60Hz
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8.04 Torque Boost automatico (n63)

A exigénciado torque do motor muda de acordo com as condigdes de carga. A fungdo de Torque boost automatico gjusta
atensdo dacurva V/f de acordo com acarga solicitada. O VS mini J7 gjusta automaticamente a tensdo durante a
operacdo de velocidade constante assim como durante a aceleracéo.

O torque exigido é calculado pelo inversor. Isto garante uma operagéo sem desarme e economia de energia.

\Tenséo de sal'da\:\Ganho de compensacéo de torque (n63)\x\Torque exigido \

Operacao

Torque requerido ~—*. Aumento da Tens&o

Vv

s
(Tens&o) ,ﬁq/ﬁ

Iy
’

& #

f (Frequiéncia)

Normalmente, nenhum gjuste é necessario para ganho de compensacao de torque (gjuste de fabrican63: 1,0). Quando a
distancia de fiagdo entre o inversor e o motor € longa ou quando o motor gera vibragdo, mude o ganho de compensacéo
do torque automético. Nestes casos, pode ser vantajoso ajustar o padrao V/f (n09 ao n15).

8.05 Selecao da operacao Local/Remota (n02, n03, n07, n08)

Séo disponiveis diversas opgdes para o comando LOCAL ou REMOTO conforme descrito a seguir:

e Modo LOCAL.:
Através do Operador Digital. A referéncia pode ser gjustada tanto pelas teclas como pelo potencidmetro.
Para entrar em modo Local acesse o led funcional “ LO/RE” e selecione LO ou RE com as teclas sobe/desce.
n07 = 0: Referéncia de freqiiéncia pelo potencidmetro do inversor.
= 1. Referénciade freqiiénciapelasteclas“/\ e \/” doinversor. A referéncia € armazenada em n21.

n08 = 0: E necessério pressionar atecla “ENTER” paraque o inversor altere areferéncia.
= 1: Nao énecessario pressionar atecla” ENTER” paraalterar areferéncia. Ao pressionar atecla subir a

referéncia é incrementada e com atecla descer areferéncia é decrementada.

e Modo REMOTO:
O inversor vem de fabrica para operar em modo remoto. Existem diversas opgdes de comando e referéncia como segue:

n02: Define aforma do comando (Rodar/Parar):
0: Através do Operador Digital (Teclas “Run/Stop”)
1: Através dos Terminais externos (Terminais S1 e S2).
2: Através do canal seria (Opcional)

n03: Define areferéncia de frequiéncia:
0: Potencidmetro inversor
1: Operador Digital

2: Terminais. 0-10Vcc (termina FR, FC) (Chave SW8 naposicdo “V “)
3: Terminais: 4-20mA (termina FR , FC). (Chave SW8 naposicdo “ 1)
4: Terminais. 0-20mA (termina FR , FC) (Chave SW8 naposi¢do “ | “)
5: Néo utilizado

6: Comunicacdo serial (registro 0002H) (Opcional)
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8.06 Proibicao de Operacao Reversa (n05)

Impede que 0 motor rode em rotacéo reversa, mesmo que o comando de reversao seja acionado, tanto pelo Operador
Digital como por comando externo.

Ajuste Descricéo
0 Operacdo reversa habilitada
1 Operacdo reversa desabilitada

‘ 8.07 Selecdo de Multi-Velocidades

Até 8 referéncias pré-ajustadas podem ser selecionadas pelas entradas Multi-fungdes.
Exemplo: referéncia de velocidade de 8 etapas.

n02=1 (selecdo do modo de operacéo)
n03=1 (Selecéo de referéncia de freqliéncia)
n21=25,0Hz (Referéncia de freqiiéncia 1)
n22=30,0Hz (Referéncia de freqiiéncia 2)
n23=35,0Hz (Referéncia de freqiéncia 3)
n24=40,0Hz (Referéncia de freqiéncia 4)
n25=45,0Hz (Referéncia de freqiiéncia 5)
n26=50,0Hz (Referéncia de freqiiéncia 6)
n27=55,0Hz (Referéncia de frequéncia 7)
n28=60,0Hz (Referéncia de freqiiéncia 8)

Quando todas as entradas de referéncia multifuncdo estiverem desligadas, a referéncia de frequiéncia sel ecionada pelo
paréametro n03 (selecdo de referéncia de freqliéncia) se tornavalida

1 (n28) 60,0 Hz
(n27) 55,0 Hz
n26) 50,0 Hz ,f
(n25) 4(5,0 I)-Iz 'f_
(n24) 40,0 Hz =
(n23) 35,0 Hz
Referéncia de (n22) 30,0 Hz
Freqiiéncia (n21) 25,0 Hz f _
Tempo
Operacéo (Reversa) |
Avante/Parada 1 [l
Ref. de vel. de Mdltiplas |
Etapas 1 (Terminal S3) I [l [l [ |
Ref. de vel. de Mdltiplas
Etapas 2 (Terminal S4) OMN ! [&1 1
Ref. de vel. de Mdltiplas
Etapas 3 (Terminal S5) JH |

30



Yaskawa Elétrico do Brasil Ltda Manual Técnico VS mini J7

8.08 Operacao Jog

Ao inserir um comando jog e depois um comando de operacdo avante ou (reversa), a operagédo Jog € habilitada na
freqiiéncia de jog n29. O comando jog tem prioridade sobre as referéncias 1,2,3 ou 4 de multi-vel ocidade.

Nome No. do parametro Ajuste
Referéncia de freqliéncia Jog n29 Ajuste de fébrica: 6.00Hz
Comando jog n36 ao n39 Ajuste em “10” para qualquer parédmetro.

8.09 Ganho e Bias da referéncia analogica (n4l e n42)

O ganho e o bias permite corrigir desvios no sinal anal6gico externo, terminal “FR , FC"..

REFERENCIA DE FREQUENCIA

Ganho de Frequéncia
de Saida Maxima
X GAIN
100
Bias de Frequéncia
de Saida Maxima
X GAIN
100 oy 10v _ .
(4mA) (20mA) () Indica o valor quando a entrada de referéncia
(0OmA) (20mA) de corrente é selecionada

Ganho da entrada analogica (n41):

Multiplica a entrada anal 6gica pelo valor definido em n41. 100% significamultiplicar por 1, 150% significa
multiplicar por 1,5.

Bias da entrada analogica (n42):
Permite fixar um valor inicial de referéncia quando a entrada anal égicafor zero.

Exemplo de ajuste:
- Para operar o inversor com referéncia de freqiiéncia de 0% a 100% na entrada de 0 a5V

Frequiéncia Maxima (100%)

0%
ov 5V 10v
Ganho Ganho n41 = 200%
Bias Bias n42 = 0%

- Para operar o inversor com referéncia de frequiéncia de 50% a 100% na entradade 0 a 10V

Freqiiéncia Maxima (100%) f======r===="=""""""""

50%

Ganho n4l = 100% OV v
Bias n061 =50
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8.10 Limites Superior e Inferior da Referéncia de Frequéncia (n30 e n31)

Os limites Superior (n30) e Inferior (n31) da Referéncia de freqiiéncia determina os limites de operacdo do inversor.

A

't Limite Superior
de Frequéncia
Referéncia de (n30)
Freguiéncia
Interna

Limite de
Frequéncia
Inferior
(n31)

A 4

Referéncia de Frequiéncia Ajustado

‘ 8.11 Selecao dos tempos de Acel eracio/Desaceleracéo

Dois tempos de acel eracdo e dois tempos de desacel eragdo podem ser sel ecionados pela entrada multifungdo. A
programacdo de qualquer terminal de S2 a S5 (paré@metro n36 ao n39) para“11”, “Selecdo de tempo de acel eracdo/
desaceleracdo”, fornece a capacidade de alternar entre dois tempos de aceleracdo (n16 e n18) e desaceleracdo (n17 e n19)

através do fechamento do contato aplicado ao terminal apropriado, conforme ilustra o diagrama abaixo.

Desligado nl6 (tempo de aceleracdo 1)
n17 (tempo de desaceleracdo 1)
Ligado n18 (tempo de aceleracdo 2)
n19 (tempo de desacel eracdo 2)
Tempo de Eeez‘gg (ie Tempo de Eeezgg gf
Acel. 1 (n17) | Acel. 2 - (n19)

(n16)

(n18)

Freqiiéncia Eizgg tif
de Saida (n17) '
! H H ! | Tempo
Comando de : : ;
Funcionamento ! o 1
Avante (Reverso) ON H

Referéncia de Vel. de
Multiplas Etapas

Sel. do tempo de
Acel/Desac.
(Terminais 52 a 55)

ON

8.12 Religamento automatico apds perda momentanea de energia (n47)

O inversor tem a capacidade de permanecer funcionando durante uma perda momentanea na alimentacdo, desde que o
comando “Rodar” seja mantido durante esse intervalo.

Quando ocorre uma perda de alimentagdo momenténea, a operagao € reiniciada automati camente.

Ajuste Descrigdo
0 N&o permite operacdo continua ap6s perda de alimentagdo momentanea. (Fungdo desabilitada)
1* Permite operagdo com queda momenténea de energia.
2%+ Operagéo continua apds a recuperagdo da alimentacao ( ndo possui saida de falha)

* Mantém o comando de operagdo para continuar a operacao apos a recuperacao de alimentacdo momentanea da fonte.

+ Quando o 2 é selecionado, a operacdo reinicia se atensdo da fonte de alimentagdo atingir seu nivel normal enquanto a
fonte de alimentacdo de controle é mantida. Nenhum sinal de falha é produzido.
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8.13 Curvaem*“S* (n020)

Para prevenir solavancos na partida/parada da méaguina, a acel eracao/desacel eracdo pode ser executada em um padréo de
curvaem*“S’. O tempo selecionado irdatuar durante todas as etapas de acel eracao e desacel eracdo conformeilustrado no
grafico abaixo:

Ajuste Tempo caracteristico dacurvaem S
0 N&o possui as caracteristicas dacurvaem S. (Desabilitada).
1 Curva“S’ de 0,2 segundo
2 Curva“S’ de0,5 segundo
3 Curva“S’ de 1,0 segundo

Referéncia
de Freqiiéncia

Referéncia
de Saida

Referéncia il d — & Tempo
de Saida

Tempo de Caracteristica da Curva S (Tsc)

O gréfico de tempos. Mostra a comutacdo da operacdo FWD/REV e aatuagdo dacurva“S’ em todo o percurso.

Comando de I e

Funcionamento Avante f 1
Aceleragéo . -z-. Desaceleracéo . Tempo de Frenagem

Frequiéncia Minima * por Injegédo CC na Parada
. de Saida . n53
Freqiiéncia de Saida e - ni4 i - “':I
Comando de —~
Funcionamento Reverso n14 .
Caracteristica da Curva S * Aceleragio o ~.' Desaceleragéo

8.14 Deteccédo de Sobretorque

Se uma carga excessiva é aplicada a maguina, o aumento da corrente de saida pode ser detectado para produzir sinais de
alarme nosterminais de saida multifungdo MA e MB. Para produzir um sinal de detecgéo de sobretorque, gjuste a selegdo
de fungdo do terminal de saida n40 para “deteccdo de sobretorque’ [Ajuste:6 (contato NA) ou 7 (contato NF)]

Corrente do Motor

n6o |
Sinal de Saida
de Multi-funcéo
(Sinal de Detecgao
de Sobretorque)

* A histerese é de aproximadamente 5% da corrente nominal do inversor.
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» Selecdo dafuncdo de deteccdo de sobretorque (N59)

Ajuste Descricdo
0 Func&o de deteccdo Desabilitada
1 Detecta em operagéo a velocidade constante. Inversor ndo desarma.
2 Detecta em operacdo a velocidade constante. Inversor desarma.
3 Detectado durante toda a operacéo. Inversor ndo desarma.
4 Detectado durante toda a operag&o. Inversor desarma.

Durante a deteccdo, sem desarme (1 ou 3), 0 Operador Digital exibirao alarme “oL 3" piscando.

Na deteccdo com desarme (2 ou 4), o Operador Digital exibirdo alarme “oL 3" constantemente ligado.

« Nivel de deteccdo de Sobretorque (n60)
Ajusta o nivel de corrente da deteccéo de sobretorque em unidades de 1% (Corrente nominal do inversor = 100%).
Ajuste de fabrica: 160%

» Tempo de deteccéo de sobretorque (n61)

Se 0 tempo da corrente do motor excede o nivel de deteccdo do sobretorque (n61), a funcdo de deteccdo de
sobretorque € executada.

Ajuste de fabrica: 0,1 seg.

8.15 Pulo de Freguiéncias (n49 an51)

Estafuncéo permite pular fregiiéncias que estejam causando ressonancia mecanica na maguina. E possivel o pulo de até
duas fregiiéncias. Ajuste afreqiiéncia de pulo nos parémetros n49 e/ou n50 e afaixa de pulo em n51, como segue:

Fregliéncia de Saida n49

‘8.16 Deteccdo de Fregliéncia 1 e 2 (n58)

Ativa quando o terminal de saida multifuncdo MA-MB-MC (parémetro n40) é ajustado para “deteccdo de frequéncia’
(ajuste: 4 ou 5). A “deteccado de freqiiéncia’ é habilitada (ON) quando afregiiéncia de saida € maior ou menor que o nivel
de deteccdo de fregiiéncia (n58).

« Deteccédo de freqiiéncia 1 (Frequiéncia de saida > Nivel de deteccéo de freqliéncia n58)
(Ajuste o parametro n40 (saida multifungdo MA-MB-MC) para“4”)

Largura de
Liberacéo
-2Hz

o

Nivel de Detecgéo
de Frequéncia (Hz) (n58) . . ..cue

Frequéncia i :

de Saida | i
Sinal de 'I O I
Deteccgéo

de Frequéncia
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« Deteccdo de freqiiéncia 2 (Frequiéncia de saida < Nivel de deteccéo de freqliéncia n58)
(Ajuste o parémetro n40 (saida multifuncdo MA-MB-MC) para“5"))

Largura de
Liberacéo
-2Hz

3

mrmemmm=sss===g== Nivel de Deteccéo
de Frequéncia (Hz) (n58)

L4
H
Frequéncia i
de Saida H
: :
Sinal de p—
Detecgéo ON ON

de Frequiéncia

‘ 8.17 Religamento automatico (n48)

Ajustao inversor parareiniciar e resetar a deteccao de falha aps a ocorréncia de falha.
O ndmero de auto diagndsticos e novas tentativas pode ser gjustado com o n48 (reiniciade 0 até 10).
O inversor irareiniciar automaticamente ap6s a ocorréncia das seguintes falhas:

* OC (sobrecorrente)
¢ GF (falha de aterramento)
¢ OV (sobretensio)

O nuimero de novas tentativas é removido e configurado em 0 nos seguintes casos:
(1) Senenhumafalha ocorre dentro de 10 minutos apds a novatentativa

(2) Quando o sina dereset de falhaestiver LIGADO apés a deteccdo dafaha
(3) A fonte de entrada estiver DESLIGADA

‘ 8.18 Busca de velocidade

Permite acoplar o inversor aum motor rodando em velocidade desconhecida, minimizando-se os solavancos. A busca é
acionada por um contato externo, sendo possivel programar o inicio da busca como segue:
Busca pela freqliéncia maxima;
O inversor inicia o processo de acoplamento a partir dafreqiiénciamaxima. Ajuste a selegdo dafuncéo do terminal de
entrada (n36 an39) em “14” (comando de busca da freqiiéncia méaxima de saida).
Busca pela freqiiéncia de referéncia:
O inversor inicia o processo de acoplamento a partir do valor da referéncia de freqiiéncia no instante que o contato é
fechado. Ajuste a selecéo da fungdo do terminal de entrada (n36 an39) em “15” (comando de busca da freqiiéncia de
referéncia.
Grafico de tempo na entrada do comando de busca.
Comando de Funcionamento
Avante (Reverso) | - . [ 7
e
Comando de Busca l_r""!_l

i Deteccao de Velocidade
Frequéncia de Saida Maxima ou i Concordada

referéncia de Freqiiéncia na Entrada e o

do Comando de Funcionamento | W‘-’_—P

|
Frequéncia de Saida —————j—
1 [

Tempo do Bloco | ~ ]
Base Minimo (0,5s) | Operacao de Busca de Velocidade

|
O comando de busca deve ser atuado antes do comando “ Rodar” . Caso contrario a busca sera anulada.
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8.19 Injecdo CC antes de partir (n52, n54).

A injecdo CC antes de partir é utilizada para parar gradualmente o motor antes de iniciar
arampade aceleracdo. Ajuste o tempo de frenagem por injecdo CC na partidaem n54 em Ereqiine
unidades de 0,1 segundo. Ajuste a corrente de frenagem por injecéo CC no parametro n52 deeg:%; a
em unidades de 1% (corrente nominal do inversor = 100%). Quando o gjuste do n54 for ~ Minima n016
“0", afrenagem por injecdo CC ndo é executada e a aceleracdo inicia da freqiiénciade Pl
saida minima. L _
Quando o n52 é gjustado para 0, a aceleragdo inicia apds o tempo n54. n54
Tempo de Frenagem
por Injegéo CC
na Partida

‘ 8.20 Injecdo CC no final da parada (n52 e n53)

A Injecdo CC no final da parada se iniciaquando o inversor atingir o valor de freqiiéncia minimanl4.

» Nivel deinjecdo CC (n52)
. . .- . Frequiéncia de \\
Ajusta o valor dacorrente continua a ser injetada, em unidades de 1% (Corrente  g5iga Minima

nominal do inversor=100%) ni4 .- E-

» Tempo de injecdo CC na parada (n53)

i
1
b

Ajusta o tempo de duracdo dainjecdo CC na parada em unidades de 0,1 segundo. 153
Quando o gjuste do n53 for 0, afrenagem por injecéo CC ndo é executadamas a Tempo de Frenagem
saida do inversor é desligada somente apés trancorrer 0 tempo setado em n53. por Injegéo CC na Parada

8.21 Comando Hold de Aceleracao/Desaceleracdo

Retém a aceleracdo ou a desacel eracdo ao ser fechado um dos contatos multifuncéo. Ajuste uma das entradas
multifuncdo (n36 an39) parao valor “16” (comando hold de acel eracéo/desacel eracéo).

Comando de Funcionamento
Avante (Reverso)
Comando Hold
de Acel/Desacel.

Frequéncia

Frequéncia
de Saida
Sinal de
Frequéncia
Concordada

Nota:

Quando o comando de operacéo FWD (REV) é inserido com o comando hold de acel eragao/desacel eragéo, o motor ndo
opera. Porém, quando o limite inferior dareferéncia de freqiiéncia (n31) for ajustado paramaior ou igual afregiiénciade
saida minima (n14), o motor operano limite inferior da referéncia de freqiiéncia (n31).
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‘ 8.22 Selecdo da Saida analégica (n44)

Determina se a frequiéncia de saida ou corrente de saida € indicada nos terminais de saida anal6gica AM-AC, para
monitoracdo. A saidavariade 0 a10Vcc. O vaor de 10Vcc é o fundo de escala equivalendo a 100% da freqliéncia

maxima do inversor ou 100% da corrente nominal do inversor.

Ajuste Descricéo
0 Freqliéncia de saida
1 Corrente de saida

8.23 Ganho da saida anal 6gica (n045)

Usado para gjustar o ganho da saida anal 6gica, terminais AM e AC..

! Medidor de Frequéncia n45=0.30
} i
AM LT FreqUéncia de Saida |is=ssstgiremsemses .
| (Corrente de Saida) i _ Ajuste de
100% i Fabrica

0a 10 Vcc n45=1.00

| AC i

| : ‘1

Saida Analégica

Converte em escala o nivel do sinal datenséo de saida anal 6gica para 100% da freqliéncia de saida (ou corrente de saida).

Exemplo: O fundo de escala do medidor anal égico é de 3V para 60HZ . Como a saida é 10V para 60Hz é necessario
reduzir atensdo de saida para 3V, como segue:
10V x gjuste n45 (0,30V) = 3V (3V € produzido a 100% da freqliéncia de saida)

‘ 8.24 freqiiéncia portadora (n46)

A freqliéncia portadora ou fregiiéncia“ Carrier” € aresponsavel pelaformacgio da modulaciio PWM na saida do inversor.
Normal mente ndo é necessario nenhuma alteracdo do gjuste de fébrica, ando ser em casos onde o ruido audivel do motor
esteja muito alto ou em aplicacdes onde o motor esteja muito distante do inversor. A freqliéncia portadora pode ser
aterada conforme ilustra a tabela a seguir:

Ajuste

freqUéncia Portadora (KHz) Ruido Audivel do Ruido RFI e corrente
(n46) Motor defuga

7 12 fout (H2) Maisalto Menor

8 24 fout (H2)

9 36 fout (H2)

1 25 (kHz)

2 5.0 (kHz)

3 75 (kHz) N&o audivel Maior

4 10.0 (kHz)
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Osvalores 7, 8 ou 9 fornecem uma fregiiéncia portadora sincrona que muda com a freqliéncia de saida como segue.

n46=7 o
fc=Frequéncia Portadora
]
2,5kHz =
fc=12 fout — ]
i
i
1,0kHz
i : = FOUT
83,3Hz 208,3Hz
n46=8 .
fc=Frequéncia Portadora
i
RS A T ;
Fc=24 fout‘-———______ i
— 5
1,0kHz . |
=~ |
. = FOUT
41,6Hz 104,1Hz
n46=9 fc=Frequéncia Portadora
Fc=36fout — ___ |
1,0kHz
#= FOUT

27,7THz

69,4Hz

Ovalor inicial da Frequiéncia Portadora varia de Acordo a Capacidade do Inversor (KVA):.

Classe de Tenséo Modelo Ajuste Inicia Correntede Saida Corrente
Inversor Ajuste Frequéncia Maxima Reduzida (A)
Portadora Continua Nota (1)
20P2 4 10kHz 16
200V 20P4 4 10kHz 3.0
Monofasico 20P7 4 10kHz 5.0
Trifsico 21P5 3 7.5kHz 8.0 7.0
22P2 3 7.5kHz 110 10.0
23P7 3 7.5kHz 175 185
40P2 3 7.5kHz 12 1.0
40P4 3 7.5kHz 18 1.6
400V 40P7 3 7.5kHz 34 3.0
Trifasico 41P5 3 7.5kHz 48 40
42P2 3 7.5kHz 55 4.8
43P7 3 7.5kHz 9.2 7.6

(1) Paraos modelos indicados nessa coluna, a corrente do motor deve ser reduzida para operar com freqiiéncia

portadora de 10 kHz.

2) Seadistanciadafiagdo for longa, reduza a freqiiéncia portadora do inversor como descrito abaixo.

Distancia do motor Até50m Até100m Superior a100m
Freqliéncia portadora 10kHz ou menos 5kHz ou menos 2,5kHz ou menos
(ajuste n46) (n46=1, 2, 3,4,7,8,9) (n46=1, 2,7,8,9) (n46=1, 7, 8, 9)

(3) A frequiéncia portadora pode ser automaticamente reduzida para 2,5kHz quando (n75) for gjustado parale a

freqliénciade saida for < 5Hz ou > 100%. O gjuste de fabrica do n75 é 0 (desabilitado)
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‘ 8.25 Selecao da tecla de parada do Operador Digital (n06)

Define 0 modo de atuacdo datecla“ STOP” do Operador Digital. As opcfes de gjustes sdo definidas na tabela abaixo:

Ajuste Descricéo
0 A tecla STOP é sempre ativa. Se amesma for pressionada com o inversor operando em modo remoto
seré apresentada a mensagem “STP”.
1 A tecla STOP n&o ira atuar com operagdo remota ou por comunicagao serial.

‘ 8.26 Selecdo do Método de Parada (n04)

Seleciona 0 método de parada quando o comando de parar é acionado, tanto em modo local como remoto.

Ajuste Descricdo
0 Parada por rampa.
1 Parada por inércia
» Parada por rampa (n04=0)
e d Tempode  Tempo de R o
greg”?dnc'a ool € Desacel. 1  Desacel. 1 Freguéncia de Saida HH
e=add dne = (1D (n17) Minima (Freqiéncia de ™

; I
[~ -] = _—== partida com Injecdo de -
| I sl corr. continua) N14=1,5  § |

o , J 1

Comando de ‘fempg Tempo de Frenagem por
Funcionamento : Injec&o CC na Parada
Avante (Reverso) 1 Ll | (n53) (Ajuste de Fabrica: 0,0s)

Mediante remoc¢&o do comando de operaco FWD (REV), o motor desacel era na taxa de desacel eracdo determinada pelo
tempo de desaceleragdo 1 (n17), sendo que afrenagem por injegdo CC é imediatamente aplicada antes da parada. A
frenagem por injecdo CC também € aplicada quando o motor desacel era através do gjuste dareferéncia de freqiiéncia
inferior afreqiéncia minima de saida enquanto o (n14) com o comando de operacéo FWD (REV) continua LIGADO.

Se o tempo de desacel eragao for curto ou ainércia de carga for grande, uma falha de sobretensdo (OV) pode ocorrer
durante a desacel eracdo. Neste caso, aumente o tempo de desacel eraco.

« Parada por inércia (n04=1)

Tempode Tempo de

Frequéncia | ace| 1 Desacel. 1
de Saida (n16) (n17) Parada
N - | por Inércia
- ,/j;l J
~ Tempo

Comando de
Funcionamento

Avante (Reverso) — [ I S

Mediante aremocao do comando de operacdo FWD (REV), o motor ira parar livremente sem interferénciado inversor. O
tempo de parada dependera da inércia da maquina.

Quando a parada por inércia for selecionada como a selecdo de método de parada (n04), a frenagem por injecdo CC na
parada ndo funciona.
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8.27 Entradas multi-funcéo

Asfuncgdes do terminal de entrada multi-funcéo S2 a S5 podem ser alteradas quando necessario, g ustando-se 0s
parémetros n36 a n39 respectivamente. Os parametros n36 a n39 ndo podem ser gjustados no mesmo valor.

No. Terminal Ajuste Inicia
n36 2 2
n37 S3 5
n38 A 3
n39 S5 6
Ajuste Nome Descricéo Pag. Ref.
0 Comando de operagdo FWD/REV Ajuste habilitado apenas paran37 (termina S3) 41
(selecdo de seqiiénciaatrésfios)
2 Operacdo reversa
(selecdo de sequiénciaa doisfios)
3 Falha externa (entrada de contato NA) O inversor para através da entrada de sina de
falha externa
O operador digital exibe EF =*
4 Falha externa (entrada de contato NF)
5 Reset Reset de falhas. O Reset ndo ird atuar se o
comando rodar estiver acionado.
6 Referéncia de vel ocidade multifuncéo 1 30
7 Referéncia de vel ocidade multifuncédo 2 30
8 Referéncia de velocidade multifuncéo 3 30
10 Comando de JOG
11 Selecdo de tempo de acel eracio/desacel er-
acdo
12 SUpressao de Pulsos (Base DIock)
(entrada de contato NA)
13 Supressdo de Pulsos (Base Block)
(entrada de contato NF)
14 Comando de busca da freqliéncia maxima Sinal de referéncia da busca de velocidade 35
15 Comando de busca da fregiiéncia gjustada 35
16 Comando hold de acel erag@o/desacel eracdo 36
17 Selecdo LOCAL/REMOTA 29
18 Selecdo de comunicagdo/terminais de con- 42
trole
19 Parada de emergéncia - Desarme O inversor paraatravés daentradade sina de
(entrada de contato NA) parada de emergénciade acordo com a selegéo do
método de parada (n04).
Quando o método da parada por inércia (n04=1)
for selecionado, o inversor para por inérciade
20 Parada de emergéncia - Alarme acordo com o gjuste do tempo de desaceleragdo 2 | -
(entrada de contato NA) (n19).
21 Parada de emergéncia -Desarme O operador digital exibe ST P (acesso para -
(entrada de contato NF) desarme e intermitente no alarme).
22 Parada de emergéncia - Alarme -
(entrada de contato NF)
34 Comando UP/DOWN Ajuste habilitado apenas para n39 (terminal S5) 41
35 Auto-teste Ajuste habilitado apenas para n39 (terminal S5) -
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‘ 8.28 Sequiéncia a 3 fios (Comando por botdes de impulso)

Quando “0" é gjustado no terminal S3 (n37), o terminal S1 se torna comando rodar, o terminal S2 se torna comando de
parada, e o terminal S3 se torna comando de operagéo avante/reversa. O comando deve ser utilizado com botbes de
impulso. Ou sgja um impulso no bot&o NA roda o motor e um impulso no botdo NF para o motor. A selecdo de rotacéo
avante ou reversa é realizada com um contato ou chave sem retorno.

Chave de
Funcionamento

Chave de Parada (contato NA)
contato NF _i_S1  Comando de Funcionamento
( ) Tl = 'D'S ¥ (Funcionando quando “ fechado”)
S2 | Comando de Parada
33 (Parado quando “ aberto”)
————— & Se==i} Selecdo de Funcionamento
SC. Avante/reverso
1 } ( Avante quando “ aberto” )
L. (Reverso quando " fechada”

VS mini

‘ 8.29 Selecao de operacéo Local/Remota

Selecione areferéncia de operagéo pelo operador digital ou pelos gjustes da selecdo do método de operacao (n02) e
selecdo dafreqiiéncia de referéncia (n03). A selegdo LOCAL/REMOTA esta disponivel somente durante a parada.

Aberta : Funciona de acordo com o gjuste da seleco do comando de operacdo (n02) ou selecdo dareferéncia de
freguiéncia (n03)
Fechada : Funciona pela referéncia de frequiéncia e o comando de operacéo do operador digital.

Exemplo: Ajuste n02=1, n03=2, n07=0.

Aberta: Funciona pelareferéncia de freqiiéncia do terminal de entrada multifuncdo FR e comando de operacéo dos
terminais de entrada multifuncdo S1 ao S7.

Fechada: Funciona pela referéncia de fregiiéncia do potenciémetro e o comando de operac&o do operador digital.

8.30 Comando Up/Down (Ajuste 34)

Com a entrada do comando de operacdo FWD (REV), aacel eraco/desacel eracdo € iniciada pelainsercéo dos comandos
UP ou DOWN para os terminais de entrada multifuncéo $4 e Sb. O fechamento da entrada $4 ird fazer com que a
freqliéncia de saida aumente. O fechamento da entrada S5 ira fazer com que a freqiiéncia de saida diminua (como
indicado natabelaa seguir). Quando os comandos UP/DOWN sdo especificados pel o n39, qual quer funcéo ajustada para
n38 se torna desabilitada; o terminal S4 se torna um terminal de entrada para 0 comando UP e o terminal S5 para
comando DOWN.

A funcdo UPRDOWN é valida somente para operagao pelos terminais externos.

Terminal de Entrada Multifun¢do $4 Fechado Aberto Aberto Fechado
(comando UP)

Terminal de Entrada Multifun¢do S5 Aberto Fechado Aberto Fechado
(comando DOWN)

Status da Operagdo Aceleracdo Desaceleracdo Hold Hold
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Gréfico de Tempo na Entrada do Comando UP/DOWN

Funcionamento Avante _l ]_

Comando Crescente S4 s | A 1L L

LI ]
Comando Decrescente S5 —j—i i A 1

i i [ [ i I N

"I 1 ¥ H H : H in i ¥

Velocidade de Limite Superior ] . !' 'E =.' |

¥

: ¥ !

Pl ;

Velocidade de Limite H ' 3 i
Inferior Freqiiéncia de Saida . P i [ ! Lo [ j _| I L

O%H] 0T H Oi W TU LW G D DY U D%H B IDE M
Sinal Concordado de Freqliéncia ﬂ_'_-u_-l_r_-l | 1 | | | I_

Notas:

(1) Quando o comando UP/DOWN for selecionado, areferéncia passaa ser a freqiiéncia maxima (n09). Continua
vélido o valor estabelecido de limite méximo de referéncia (n30). Ou sgja:
Referéncia = Fregiiéncia maximade saida (n09) x Limite superior da referéncia de fregiiéncia (n30).

(2 Ovadlor limiteinferior é a Freqiiéncia minima de saida (n14) ou a Freqiiéncia maxima de saida (n09) x Limite
inferior de referéncia de frequéncia (n31).

(3) Quando o comando de operacdo FWD (REV) for inserido, a operag&o inicianavel ocidade limite inferior mesmo que
comando UP/DOWN n&o tenha sido acionado.

(4) Se o comando jog for inserido durante a operagdo UP/DOWN, o comando jog tera prioridade.

(5) A referénciade multi-velocidade néo é valida quando o comando UP/DOWN for selecionado.

(6) Quando o “1” for gjustado para selecéo de memoria de freqliéncia de saida HOLD (n62), a freqiiéncia de saida pode
ser gravada durante o HOLD.

Memoria de referéncia n62:

Ajuste Descricdo
0 Freguiéncia de saida ndo é gravada durante o HOLD.
1 Quando o status HOL D for continuo durante 5 segundos ou mais, a freqiiéncia de saida durante o HOLD é
gravada e o inversor reinicia apds uma parada nafreguiéncia gravada.

‘ 8.31 Selecao de operacao por comunicagdo ou terminais (Ajuste 18)

Esta funcéo é valida quando o cartdo opcional para comunicacdo seria for instalado.

O comando pode ser alterado para comando pela comunicagdo serial, ou comando pelosterminais de controle.
O comando de operacdo e a referéncia de freqliéncia das opgdes de comuni cagéo sdo validas quando o terminal de
entrada multifuncdo quando o contato estiver “fechado”.

O comando de operacdo e a referéncia de freqiiénciano modo LOCAL/REMOTO sdo vélidos quando “ Aberto”.
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8.32 Selegdo do terminal de saida multifuncdo (n40)

As fungdes do terminal de saida multifuncéo MA e MB podem ser alteradas quando necessario pelo gjuste do parametro
n40. As opgdes disponiveis estdo listadas na tabel a abaixo:

Ajusteinicial do terminal de saida multifuncdo

No. Terminais Ajuste de fébrica
n40 MA, MB 1 (Operacéo do Inversor)
Ajuste Nome Descricao P&g. Ref.

0 Falha Fechado quando ocorre afalha do inversor.

1 Operacado do Inversor Fecha quando o inversor entra em operagéo.

2 Freqliéncia concordante Fecha quando a fregiiéncia de saida atinge o 43
valor dareferénciade freqiiéncia

3 Velocidade zero Fechao quando afreqiiéncia de saida for menor
que afreqiiéncia minima de saida.

4 Deteccéo de freqiiéncia 1 Frequéncia de saida > nivel de deteccéo de
freqUéncia (n58)

5 Deteccéo de freqiiéncia 2 Frequéncia de saida < nivel de deteccéo de
freqUéncia (n58)

6 Deteccéo de sobretorque Fecha ao detectar sobretorque (ver n60,n61)

(saida de contato NA)
7 Deteccéo de sobretorque Abre a0 detectar sobretorque (ver n60,n61) 33
(saida de contato NF)

10 Falhaleve Fecha quando o aarme for indicado

11 Supressdo de pulsos (Base block) Fecha quando a supressdo for acionada.

12 Modo de operacdo Fecha ao ser selecionado modo “LOCAL” 20,29

13 Inversor pronto Fecha quando inversor estiver pronto (sem
falhas)

14 Religamento Automético Fecha durante a tentativa de religamento 35

15 Subtensdo (UV) Fecha quando a subtensdo for detectada

16 Operacdo Reversa Fecha durante operac&o reversa

17 Busca de velocidade Fecha durante a operac&o de busca de 35
velocidade

18 Configuracdo pelo cana serid Define afuncdo do terminal multifunggo através
da comunicago serial MEMOBUS.

‘ 8.33 Freguiéncia concordante (Ajuste 2)

Quando o terminal multifuncdo de saidafor gjustado em 2. O contato de saida (MA-MB-MC) ira atuar conforme afigura
aseguir:

Largura de Liberagao
+4Hz

Largura de Deteccéo
+2Hz

Frequéncia de Saida

LN

Sinal Concordado de Frequéncia S
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‘ 8.34 Selecdo da entrada analdgica por corrente (4-20, 0-20mA)

Para receber referéncia externa por sinais de corrente (Terminal FR-FC), é necessario aterar-se achave SW8, situada
dentro do inversor. Retire atampa de acesso ao terminal de comunicacdo e localize a micro chave SW8 conformeilustra
0 desenho abaixo. Altere amicro chave paraaposicdo “1” conforme ilustrado. Altere o parametro n03 como segue:

SWE
n03=3 Sina de4 a20mA
n03=4 Sina de 0 a20mA

- Nuncainsirasinaisde tensdo nosterminais FR-FC, se a micro-chave seletora SW8 for alternada parao lado “1”.
- A dterac8o da micro chave deve ser feita com o inversor desenergizado.

- O ganho (n41) e o Bias (n42) dareferéncia de freqiiéncia continuam atuantes e validos.

‘ 8.35 Prevencéo de Stall do motor durante a Aceleracéo (n56)

Atua como limitador de corrente, impedindo que o motor desarme ao se acelerar uma carga extremamente pesada.

Durante a acel eragéo, se a corrente de saida excede o valor gjustado paran56, a aceleragdo para e afreqiiéncia € mantida.
Quando a corrente de saida diminui para o valor gjustado para o n56, a aceleragdo continua

** Pgraa aceleracio para prevenir o stall do motor.
ns6 _ + + Histerese de 5% da corrente nominal do inversor.
Corrente nominal do inversor = 100%)

Ajuste de fabrica paran56 = 170%

Um gjuste de 200% desabilita a prevencdo de stall .

Em uma érea com poténcia constante [freqiiéncia de saida> freqiiéncianominal (n11)], o nivel de Stall sera
automaticamente reduzido, conforme ilustrado a seguir:

Nivel de Prevencao de “ Stall” (Limite de Corrente)*
durante a aceleragdo na area de saida constante

— Nivel de Prevencao de “ Stall” (Limite de ‘ Frequéncia de Saida de Tensdo Maxima (n11)
Corrente) durante a aceleragdo (n56) X

‘ Freqliéncia de Saida ‘

Nivel de Prevencao de “ Stall” e m Nivel de Prevencao de “ Stall” (Limite de
durante a aceleragao v Corrente) durante a aceleracéo (n56)
]
]
iy Nivel de Prevencao de “ Stall” (Limite de Corrente)*
! S (40% para n56)
. -
1
1
1

Freqliéncia de Saida
Frequiéncia de Saida
de Tensdo Méaxima n11

O limite inferior do nivel de prevencgéo de stall € 40% do nivel ajustado no n56.
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8.36 Prevencéo de Stall do motor em regime (n57)

Ajusta o nivel de prevencao de stall (limite de corrente) durante operagéo em unidades de 1%. Se a corrente de saida
durante a operacéo a velocidade constante, exceder o valor ajustado paran57 por mais que 100 ms, a frequéncia de
saida é reduzida em rampa até que que o valor de corrente sejamenor que o ajustado em n57. Quando a corrente de saida
ficar abaixo do valor gjustado para n57, a aceleragdo reinicia para a frequiéncia gjustada.

Ostempos aceleracao/desacel eracdo durante a prevencdo de stall sdo determinadas pelo tempo de aceleracéo 1 (n16 ou
n18) ou os tempos de aceleracdo/desaceleracdo 2 (n17 ou n19) .

** A freqiiéncia é reduzida para prevenir o stall do motor.

57 ++ Histerese de 5% da corrente nominal do inversor.
n. —

| Corrente de inversor = 100%.
| Ajuste de fébrican57 = 160%
|

‘ —~—— | /
| Um gjuste de 200% desabilita a prevencéo de stall .

8.37 Prevencéo de Stall do motor durante a desaceleracdo (n55)

Para prevenir a sobretensdo durante a desacelerac&o, o inversor automaticamente aumenta o tempo de desaceleracéo de
acordo com o valor datensdo do link CC.

Controla o tempo de
desaceleracéo para evitar
falha de sobretenséo

/

= Tempo
Tempo de

Desacel.

Ajustado

FREQUENCIA

Ajuste Prevenc&o de Stall durante a desacelerag@o
0 Habilitada
1 Desabilitada

8.38 Compensacao de escorregamento do motor (n64) ‘

Com o aumento de carga no motor, avelocidade do mesmo é reduzida de acordo como escorregamento. A funcéo de
compensacao do escorregamento aumenta a freqliéncia de saida de forma a compensar a queda de vel ocidade ocasionada
pelo escorregamento do motor. Quando a corrente de saida do inversor éigual a corrente nominal do motor (n32), a
freqiiéncia de compensacao é adicionada a frequiéncia de saida.

Acréscimo de Frequiéncia = (n64) x{ [ (Corrente atua) - (n65) ] /[ (n32) - (n65)] } x (N66)
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Pardmetros
Par@metros | Nome Unidade | Amplitude de Ajuste Fabrica
n032 Corrente nominal do motor 0,1A 0 a120% da corrente nominal do inversor *
n64 Escorregamento nominal do motor 0,1Hz 0,0a20Hz (Ajustar em Hertz) *
n65 Corrente do motor em vazio 1% 0a99% -
(100% = corrente nominal do motor, n32)
n66 Compensacdo de escorregamento 0.1 0,0a25 0.0
n67 Tempo de atraso primério de com- 0.1s 0,0a255s ++ 2.0s
pensacdo de escorregamento

* Vaor inicial depende do modelo do inversor.
++ Sefor gjustado em zero, serd assumido o valor de 2,0seg.

8.39 Sobrecarga do motor (n32, N33, n34)

A protecdo de sobrecarga térmica el etrénica incorporada € fornecida para proteger contra o sobreaqueci mento do motor.

* n32 = Corrente nominal do motor (corrente de referéncia térmica eletronica)
Ajuste para o valor de corrente nominal mostrado na placa de identificacdo do motor.

* n33 en34 = Selecdo da protecdo de sobrecar ga do motor
Define o tipo de motor em uso e o tipo de protecdo que sera aplicada.

Ajuste n33 Caracteristicas Térmicas Eletronicas

0 Aplicada para motores de uso geral, sem ventilagéo forcada.

1 Aplicada para motores com ventilagdo forgada independente.

2 Proteg&o de sobrecarga térmica el etronica desabilitada.

No. dos Nome Unidade Amplitudede Ajuste | Ajustelnicia
Parémetros
n34 Tempo da constante térmica 1min. 1a 60min. 8min.
do motor

A funcéo de sobrecarga térmica €l etronica cal cula a temperatura do motor, baseada na corrente de saida do inversor e
tempo, para proteger 0 motor do sobreaquecimento. Quando o relé de sobrecarga térmica el etronica é habilitado e
corrente excessiva esta fluindo para o motor, um erro “oL:” ocorre, DESLIGANDO o inversor e prevenindo o
sobreaguecimento excessivo no motor. Quando se operacom um inversor ligado a um motor, o uso de um relé térmico
externo ndo é necessario. Quando se opera com varios motores com um inversor, instale um relé térmico em cada motor
e desabilite a protecdo de sobrecarga €l etronica (n33=2).

Ao sereduzir afreqliéncia abaixo da freqiiéncia nominal, o tempo de desarme por sobrecarga também sera reduzido,
compensando a perda de ventilacdo do motor pela reducéo da velocidade do mesmo.

‘ 8.40 Selecao do modo de operacéo do ventilador (n35)

Para aumentar avida Gtil do ventilador, e/ou reduzir o acimulo de sujeira, o inversor pode ser programado paraligar o
ventilador somente quando receber 0 comando Rodar ou quando 0 mesmo € energi zado.

Ajuste n35 Selecdo do modo de operagdo do ventilador
0 O ventilador é ligado quando o inversor recebe 0 comando Rodar e é desligado um minuto apés
receber o comando Parar.
1 O ventilador € ligado quando o inversor é energizado, somente deligando quando a alimentagdo do
inversor for removida.
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8.41 Comunicacéo serial MEMOBUS (MODBUYS)

Para executar a comunicacdo serial, o cartdo de interface RS-485/422 (opcional) deve ser instalado. A série VS mini J7
possui o protocolo Memobus (Modbus) instalado.

Comunicacdo MEMOBUS (MODBUS)

O sissema MEMOBUS é composto de um mestre tnico (CLP) e escravos (unidades Vs mini 1 a 31).

A transmissao entre mestre e escravo (comunicacdo serial) é controlada de acordo com programa com o mestre iniciando
acomunicacdo e o escravo respondendo. O mestre enviaum sinal para um escravo por vez. Cada escravo tem um No. de
endereco pré-registrado, e o0 mestre especifica o nimero e conduz a comunicacdo do sinal. O escravo recebe a
transmisséo para executar as fungdes designadas e responder para 0 mestre.

Série MEMOCON
STy
1 " |
: a!
VS mini J7 VS mini J7 VS mini J7
Exemplo de
Comunicagdo
RS-485 I
Especifl cagbes de Comunicacgéo
Interface RS-422, R$485
Sincronizagdo Assincrono (sincronizagdo Start/Stop bit)
Parémetros de Baud rate: opgles de 2400/4800/9600/19200 bps
comuni cagéo Tamanho dos dados: 8 bits fixo
Paridade: opgBes de par/impar/nenhuma
Bits de parada: 1 hit fixo
Protocolo MEMOBUS (MODBUS) (somente modo RTU)
NUmero Maximo | 31 unidades (Quando se usa RS-485)
deinversores.

|8.42 Selegdo das entradas digitais para NPN/PNP

Permite configurar as entradas digitais S1 a S5 para serem comandadas por transistores do tipo NPN ou PNP, possibilitando o
interfaceamento com qualquer tipo de CLP. O inversor vem de fabrica programado para a configuracdo NPN. Paradterar a
configuraggo original, abraatampa dos terminais de cominicagdo e localize a micro chaverotativa“ SW7”.

PNP
Mico Chave
SW7
NPN @
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9.0 LISTA DE ALARMES E DIAGNOSTICO DE FALHAS

Esta sec8o descreve os alarmes apresentados no display do Operador Digital, assim como sugere agdes corretivas para

eliminagdo das falhas.

Parareset das falhas é necessario pressionar atecla“ STOP/RESET” do Operador Digital ou desenergizar o inversor,
religando-o somente apds o Operador Digital estar compl etamente apagado.

4

N
-{JJ- :ACESO
]

Descricdo da simbologia dos Leds

1]

: PISCANDO

Lista de Alarmes

‘ :APAGADO

Alarme

Operador |Led RUN

Digital

(Verde)
Led ALARM (Verm.)

Status do
Inversor

Descricdo da Falha

Causas e Corregoes

’e
t

Piscando

@

Piscando

)= =

o "

Piscando

™
Y
,-‘

Piscando

Somente Alarme

Contato de Falha
n&o é atuado.

Subtensdo:  (Inversor Parado)
Tensdo do link CC esta abaixo dos
limites minimos:.

Classe 200V: Abaixo de 200V cc.
Classe 400V: Abaixo de 400V cc.

Verifique:

* Alimentacdo do inversor.

* Fiac8o da alimentacao.

» Teminais de conex&o da
alimentacao.

Sobretensdo:  (Inversor Parado)
Tensdo do link CC esta acima dos
limites méximos..

Classe 200V: Acimade 410V cc.
Classe 400V: Acimade 820V cc.

Verifique atensdo de entrada.

Sobretemperatura:
Com o inversor parado.
Temperatura externa muito elevada.

Verifique atemperatura
externa.

Comunicagdo MEMOBUS em
espera:

Aquardando resposta de dados do
PLC.

Verifigueo PLC eafiaco de
comunicagao serial.

&

o

= =

Piscando

Somente Alarme

Contato de Falha
nao é atuado.

Erro de programacéo:

OP1: Entradas multifuncdo setadas
com 0 mesmo valor, parametros
n36 an39.

OP2: Ajustesincorretos nacurvaV /
f, par@metros n11, n12, n14.

OP3: Corrente do motor, n032,
maior que 120% da corrente
nominal do inversor.

OP4:Limites de frequiéncia superior e
inferior trocados, parémetros
n30 e n31.

OP5:Frequiéncias de pulo,
parémetros n49 an50, forada
faixade frequéncias.

OP9:Freqliéncias portadora
parémetros n46, com gjuste
incorreto.

Verifique os pardmetros
indicados.

Sobretorque:
Corrente atual do motor maior que o
valor setado no parametro n098.

Reduza a carga no motor e
ou aumente o tempo de Acel/
Desacel.

Erro de seqiienciamento:

O inversor recebe comandos de
operacdo Local/Remoto ou de
Comunicag8o Serid /Terminais
enquanto o motor esta rodando.

Verifique o seqlienciamento.
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Alarme Statusdo
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descrigdo da Falha Causas e Corregoes
Digita Led ALARM (Verm.)
Supressdo de pulsos externa: Verifique os circuitos
S (Base Block externo) externos.
Comando externo. O motor ira parar
Piscando por inércia.
Rad Erro de segiienciamento: Verifique os circuitos
EE o Comando rodar Avante e rodar externos.
Reverso (FWD/REV), acionados a0
Piscando m mesmo tempo.
ou Somente Alarme  [Parada de emergéncia: Verifique o seqlienciamento.
" - Tecla“ STOP/RESET” pressionada
- ) Contato de Falha  \com o motor rodando po comando
Sl F ::: nao é atuado. externo.
) &) -Entrada multifunggo setadaem
Piscando " “Parada de Emergéncia’.
(Parada de acordo com n04).
Falha no Ventilador: Verifique o ventilador e suas
FRn O ventilador do inversor esta conexdes.
Piscando bloqueado ou travado.
— Falha de comunicacdo Memobus:  |Verifiqueo PLC eafiacdo de
= Erro durante a comunicagdo comunicagao serial.
Piscando Memobus como PLC.
Fugaaterra: « Verifique aisolagio dos
GF cabos e do motor.
Sobrecorrente: * Curto circuito ou fuga a
Corrente de saidamaior que 200%da| terranasaida.
corrente nominal do inversor. * Carga excessiva.
» Tempos de Acel. curtos.
P=Till * Religamento de um motor
rodando.
Aceso » Motor maior que a
capacidade do inversor.
» Chaveamento de contatores
O Inversor na Sa' ‘,ja‘
L J desarma co motor Sobretensdo: Possivers caus?s: i
parapor inércia. | * Desaceleracéo rapida
sle om 0 motor rodandq.. .. |» Cargaregenerativa
L T h'c.)‘_ O contato de Falha ;e:xﬁ c? ; gn:kvﬁﬁj dfgg?:goesngn;g; . Carga~S de altainércia
€auado. excessiva de energia do motor. Corregao:
Aceso Classe 200V: Acimade410vce. | Aumentar o tempo de
Classe 400V: Acima de 820V cc. desacel ou instalar resistor
de frenagem.
Subtens3o: Possiveis causas:
Com o inversor parado. « Queda de tensio.
ook Tensdo do link CC estdabaixo dos |« Perda de fase.
limites minimos.. Correcéo:
Aceso Classe 200V: Abaixo de 200V cc. . Verifiqueaalima’]tagéo eas
Classe 400V: Abaixo de 400V cc. conexdes.
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Alarme Statusdo
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descrigdo da Falha Causas e Corregoes
Digital Led ALARM (Verm.)
Sobretemperatura (OH): Possiveis causas:
Temperaturado inversor elevadaem |« Carga excessiva.
virtude de sobrecargas freqiientes e/ |« Curva VV/f com gjustes
ou temperatura externa elevada. inadequados.
« Sobrecargas excessivas.
» Temperatura externa
excessiva.
o~ « Falha no ventilador ou
obstrucdo na passagem do
a.
Corregdo:
* Verifique acarga.
* Verifique acurva V/f.
* Verifique atemperaturae a
entradado ar.
O Inversor Sobrecarga do motor (OL1): « Verifique aexisténcia de
desarma e o motor |Atuagdo do relé térmico eletrénico | sobrecarga
ol ! . parapor inércia.  |que protege 0 motor. * Verifique acurvaV/F.
L, O parémetro n036 corresponde a * Verifique o guste da
_'C.)‘_ O contato de Falha |corrente de gjuste do relé térmico. corrente do motor,
€ atuado. pardmetro n036.
Sobrecarga do inversor (OL2): * Verifique aexisténcia de
Atuacao do relé térmico e etronico sobrecarga.
. = gue visa proteger o inversor. * Verifique acurvaV/F.
oo Na&o é possivel ajustar. « Verifique se a poténcia do
inversor éiqual ou maior
que a poténcia do motor.
Sobretorque (OL3): Verifique as condicbes da
Modo Escalar: maquina e/ou aumente o
Corrente de saida do inversor excede |valor da detecgéo de
o valor setado no parametro n60. sobretorque, parémetro
n098.
o = Modo Vetorial:
Corrente ou o torque do motor
excede ao valor setado nos
parémetros n097 e n098.
O metodo de parada ap6s a detecgdo
de sobretorque é definido no
parémetro n096.
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Alarme Statusdo
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descrigdo da Falha Causas e Corregoes
Digita Led ALARM (Verm.)
Falha externa (EFQ): Verifique os circuitos
Ativada por um contato externoe  |externos (seqlienciamento).
definida pelo usuario:
EF1 EFO: Falha externaMEMOBUS,
EF2: Falhaexternatermina S2.
EF3: Falhaexternatermina S3.
EF4: Falha externaterminal $4.
EF5: Falha externaterminal Sb.
CPF-00: « Religue o inversor.
Foo O Inversor Falha da meméria ou da CPU.
desarma e 0 motor Se afalha persistir, troque o
® para por inercia inversor.
N CPF-01: « Religue o inversor.
Fo 'Q: O contato de Falha Falha na meméria ROM. 9
é atuado. o
Se afalhapersistir, troque o
inversor.
CPF-04:  Anote os parametros do
Falhanamemdria EEPROM do inversor ereinicialize o
inversor. mesmo.
Eov * Religue o inversor.
* Verifique aversdo de
software.
Se afalhapersistir, trogue o
inversor.
» Terminais S2 a S5 (N36 a
n39) com amesma fungéo.
* Erro de parémetro na curva
VIF
E ) * Frequenciade pulo 2 menor
~r que a 1(n50 menor que
n49):
* Limites, n31 menor n30
« Corrente n32 maior que
150%.
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Alarme Statusdo
Operador [Led RUN (Verde) Inversor Descrigdo da Falha Causas e Corregoes
Digital Led ALARM (Verm.)
CPF-05: Religue o inversor.
Fos Falhano conversor A/D do inversor. |Se afalha persistir, troque o
- inversor.
ol CPF-06: Verifique aconexdo e
nversor ~ ~ ~ .
Fos desarma e o motor |° Fal ha dg conexao~de cartdes modelo do carto opcional.
[ péra por inércia. opcionais ou cartes errados.
WA CPF-07: Religue o inversor.
O 395 O contato de Falha [Falha no circuito de controle do Se afalha persistir, troque 0
€ atuado. inversor. inversor.
CE: Verifique ossinais de
CE Falha de comunicagdo MEMOBUS. |comunicag&o.
j1§
. Parada de emergéncia (STP):
-3~ O inversor parao motor conforme  |Verifique o circuito externo.
o Parada de acordo  |definido no parametro n04 ap6s
SrF or com receber o comando externo de parada
parametrizacdo.  |de emergéncia.
@
Y A tecla“ Stop” do Operador Digital é
—,O:- pressionada com o inversor operando
' em modo remoto.
+ Tensfo de alimentac@ muito baixa. | Verifique:
OFF * Falhanafonte de dimentagd de |+ Alimentac&o.
® controle do inversor. * Fiacdo e conexdes.
® * Falha de hardware do inversor. Se afalha persistir, troque 0
. inversor.
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	1. Operação pelo Operador Digital (Referência e comando “Rodar”).
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	3.
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